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Einleitung

Beschreibung:

In der LinMot-Talk Software gibt es das Oszilloskop zur Aufzeichnung von gewtlinschten

Daten. Die Aufzeichnung gibt Ausschluss ber die Genauigkeit, Fahrverhalten,
Kraftreserven und ist ein hilfreiches Hilfsmittel bei Fehleranalysen und Inbetriebnahmen.

Allgemein

Oszilloskop aufrufen

Die Oszilloskop-Ansicht wird entweder Uber die Mentileiste unter Service -> Oszilloskop anzeigen, direkt mit
dem Oszilloskop-Symbol oder Uber die ,Taste F6“ aufgerufen.

Datei  Suche Drive  Services Einstellungen Fenster Tools
Tt E % Control Panel anzeigen F3 E
5B Project tg Parameter anzeigen F4
v "I! Urnamed on COK Variablen anzeigen F5
b s Cantrol Pangl
[Eg Parameters Oszilloskop anzeigen FEI},
& Variables Messages anzeigen F
: B Dscilloscapes ‘ Errors anzeigen Fa
Meszages
% Erors B Curves anzeigen Fg
£ Curves Command Table anzeigen F10

- Cormmand T ake

Das Oszilloskop ist im Parameterbau unter Projekt/Oscilloscopes/Default zu finden.

Datei  Suche Drive

Tt O
@ Project

Senvices

Einstellungen

ﬁ.’r|n§|@|Unnamf

hd !i Unnamed on COME [SERVICE]

i Control Panel
{Eg] Parameters

@ Y ariables
~ & Dscilloscopes
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Oszilloskop Ubersicht

1. | 2 iBE= - ol b = EFE

5 [X] (513
0 0. 0.08
2 02 0 [}
L] 0.
7. 08 2 02
. - - E!Eﬂ a3 156.6 3098 632 8165 7698 231 1076 1230 383
Corsors carsant | Timez et
: = i
2. Goome
Sompin Dt 0305 211701041
Comr 3
1. Oszilloskop - Control Tab
» Start
fecs Kontinuierlich Aufzeichnen
@ Abbrechen
% Ansicht anpassen
= Ansicht anpassen und gleiche Skalierung verwenden von gleichen Einheiten Fehler! Verweisquelle konnte nicht
gefunden werden.
SD Ansicht speichern
Gespeicherte Ansicht 6ffnen
Daten exportieren Siehe 3.3.2 Daten exportieren
$ Einstellungen 6ffnen Siehe 3.1.2 Kanale anzeigen und
skalieren
] Skalierung der Kanale aufrufen Siehe 3.1.2 Kanale anzeigen und
skalieren
[oht | Ansicht Kanale aktivieren/ deaktivieren Siehe 3.1.2 Kanale anzeigen und
— skalieren
rED Cursor 1 (Rot) aktivieren/ deaktivieren / Cursor Standort in ms Siehe 3.2.1 Cursor
==
'tﬁ_ Cursor 2 (Blau) aktivieren/ deaktivieren / Cursor Standort in ms Siehe 3.2.1 Cursor

Seite 4 von 34 www.linmot.com NTI AG / LinMot



LT Oszilloskop LinMot®

2. Oszilloskop — Channel 1 - X Cursor1 Cursor2 C2-C1Wert C2-C1 Zeit
1. Kanal 1 — MC SW Overview — Actual Position (Default) X mm X mm X mm Xms
2. Kanal 2 — MC SW Overview — Demand Position (Default) X mm X mm X mm Xms
3. Kanal 3 — MC SW Overview — Difference Position (Default) X mm X mm X mm Xms
4. Kanal 4 — MC SW Overview — Demand Current (Default) XA XA XA Xms
3. Oszilloskop - Information
Sampling Date: Datum, Aktuelle Zeit der Aufnahme
Comment: Kommentar, kann zu jeder Aufzeichnung manuell hinzugefligt werden
Parameter Values Informationen zu Servo Drive, Motor und Firmware-Version

Oszilloskop Meldungen

Am unteren Fensterrand werden folgende Meldungen angezeigt:

Datei  Suche Drive Services Einstellungen Fenster Tools Handbicher Hilfe
BtoOEE S lS| B[ imredmcoveeves vw P Ee wE K YEHAEBOASE D 0
&P Project ) SD B | o | chi | oia | ow
® Urnamed on COME (SERVICE] | % % | Eb | ﬁ | |
% Cortrol Panel mm mm
Parameters 80 &0
B os . e
w =] Mation Control St e s
{E] Dvive Configuration . .
E] Motor Configuration . i
E] State Machine Sstup 4re I
w =] Mation Interface o o
v [E] Run Mode Settings 20 20
{23 Run Mode Selection - N
> =] Triggered ¥aAdd)-Interpalator Setlings I I
] Triggered Curves Seltings oo e
] Command Table Settings 15 15
=] Triggered Command Table Settings h N
=] Pos Indexing Settings 7z .
» =] 4nalog Mode Settings - e
| \f."A\ 2 Poz Cant Efettmgs 0 o
~[=] 18 Bit Interface Scaling
~[=] Predef WanAiad Interpalatar 7z I
~[EZ] P¥ Streaming Settings N ’
~[=] Time Curve Settings s 15
=] Master Encoder CAM
» [E] Position Contraller
E] Curirent Controller Channel
E] Emors & Warnings 1. MC S".a:f: Ovwerview - Actual Position
EI Protected Technology Functions 2: r.!r; SW Overview - nganc Pcsmc.n.
[E] CCLink IE Field Basic C wverview - Difference Position
Q Variabl : MC SW Overview - Demand Current
Ll Vaiables
v i Dsciloscapes Sampling Date: 11.08.2020 09:17:18
& Default Comment:
- Mezzages (Parameter Captjan, UPID, Value): (Serial Number, 0410h, 4023.7R0.072) (Device Type, 03FCh, C1250CCXCOSIMHT)
- Erors (Article Number, '0®1Ah, 0150-4023) (Firmware Release, 0424h, 6.9 Build 20200302 )
ﬁ Curves (0S File Name, 042Eh, OSSW_C1200CM_VE59_al2) (ADF File Name, 184Ch, PS02-235x80F-HP-}X_V351)
~ff Command Table
Oscilloscope Ready
Oszilloskop-Status: Bedeutung:
Ready Oszilloskop ist bereit
Sampling... Daten werden aufgezeichnet
Read data channel 1 Daten werden ausgelesen
Waiting for trigger Warten auf Trigger- Bedingungen
Waiting for oscilloscope service Warten auf Oszilloskop. Ein anderes Oszilloskop ist bereits/noch aktiv
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Aufzeichnung verwalten

Im Hauptpfad des Parameterbaums werden rechts im Fenster alle angelegten Aufzeichnungen angezeigt.
Weitere Informationen, wie Datum / Uhrzeit und Kommentare sind ersichtlich.
In dieser Ansicht kdnnen die Aufzeichnungen angelegt und verwaltet werden.

Datei Suche Drive Services Einstellungen Fenster Tools

mtoOHEE |
& Project

v Ii Urinarmed on COME [SERYICE]

Handbicher Hilfe
| 8 | Unnamed on COME [SERVICE)

v,_h,.ﬂr|[::, |DEFH

------ Q' Contral Panel Narme 3
F'arameters 2. Diefault L} 11
@ W ariables
w & Ozcilloscopes
LB Defaul
Meszages
o Errars
{50 Curves
------ ‘[ Cammand Table
1. Oszilloskop - Control Tab Bemerkung
4 Oszilloskop hinzufiigen Mehrere Aufzeichnungen kénnen angelegt werden
' Oszilloskop I6schen Minimale Anzahl ist ein Oszilloskop
Oszilloskop aus der Liste kopieren und hinzufligen Die Einstellungen werden ibernommen
Namen oder Kommentar hinzufligen/ bearbeiten Hilft bei der Ubersicht und ist im Export ersichtlich
28 Zwei Oszilloskop- Aufzeichnungen vergleichen und Hinzufligen Siehe 3.1.4 Vergleichen von zwei Aufzeichnungen
2. Oszilloskop - Edit Window
Oszilloskop 1 ,Name* Oszilloskop 1 ,Datum*® Oszilloskop 1 ,Kommentar*
Oszilloskop 2 ,Name* Oszilloskop 2 ,Datum*® Oszilloskop 2 ,Kommentar*

Oszilloskop n ,Name* Oszilloskop n ,Datum®

Oszilloskop n ,Kommentar*
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LT Oszilloskop

1 Oszilloskop-Einstellungen

Ohne Anderungen der Einstellungen ist eine Aufzeichnung initial auf 1s (1000ms) Dauer, einmalige Ausfiihrung
fur Istposition, Sollposition, Differenzposition und Strom definiert. Die Einstellungen kénnen vor dem Start
beliebig angepasst werden. In diesem Kapitel wird aufgezeigt, wie die optimalen Einstellungen vorgenommen
werden.

Weitere Informationen zu Bedienung und Funktion des Oszilloskops sind im User Manual LinMot-Talk zu finden.
Eine Videoanleitung ist unter Youtube - LinMot Tutorial - Basic Oscilloscope zu finden.

1.1 Gerateabhiangige Funktionsunterschiede

Servo Drive Typ Max. Anzahl Kanile (Default On) Max. Anzahl Stiitzpunkte Min. Sample Periode

A1100 4 (4) 256 0.00025s (Default 0.016s)
B1100 2(2) 128 0.016s (Default 0.016)
C1100 4 (4) 256 0.00025s (Default 0.016s)
C1200 8 (4) 4096 0.000125s (Default 0.002s)
C1400 8 (4) 4096 0.000125s (Default 0.002s)
E1100 4(4) 1024 0.004s (Default 0.004s)
E1200 8 (4) 4096 0.0001s (Default 0.002s)
E1400 8 (4) 4096 0.000125s (Default 0.002s)

1.2 Aufzeichnungsdauer (Recording Time)

General  Trigger Advanced

Acquizition Mode: | Single Shat b
Recording Time: 30E5 ms v
Channel 1 [ Channel 5
Group Wariable Group W ariable
M S Overview w | | Actual Position w M S Overview w | | Actual Pozsition i
Channel 2 []Channel &
Group Wariable Group Wariable
MC S Overview ~ | | Demand Pozition w MC S Overview « | | Demand Pozition w
Charnel 3 [ Charnel 7
Group ariable Group Warniable
MC S Overview ~ | | Difference Pogition b MC SW Overview « | | Difference Position ~
Channel 4 [ channel &
Group Yariable Group Y ariable
T S Overvigw » | | Demand Current e T S Overvigw “ | | Demand Current W
Save Calar Set Ok Cancel

Tipp: Die Aufzeichnungsdauer sollte méglichst kurzgehalten werden. Je langer die Aufzeichnung
dauert, desto kleiner ist die Abtastrate respektive die Auflésung der Aufzeichnung.

NTI AG / LinMot
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1.3 Kanaéle (Channels)

Oscilloscope Settings >

General  Trigger  Advanced

Acquizition Mode: Single Shot il
Fecording Time: 1000 me w
Channel 1 []Chatnel 5
Group Yariahle Group Wanahle
MC S Overview ~ || Actual Pogition MC S Dverview w | | Demand Yelocity ~
Channel 2 [ Channel &
Group Y ariable Group Wanable
b C S Overview w | | Demand Pogition BT St Overyiew w | |Actual Welocity w
Channel 3 [ Channel 7
Group Y ariable Group Yariable
MC SW Overview w | | Difference Pogition MC 5w Overview ~ | | Demand Acceleration V
Charnnel 4 [ Channel &
Group Yariahle Group Wanahle
b C S Overview w | | Demand Current BT St Overyiew w | | Difference Welocity w
Save Color Set (]3

Tipp: Die Anzahl aktivierten Kanale (Channels) sollten auf ein Minimum reduziert werden. Je mehr
aktive Kanale desto kleiner ist die Abtastrate resp. die Auflésung der Aufzeichnung.

Die Variablen sind in Gruppen (Group) aufgeteilt. Zuerst muss die Gruppe ausgewanhlt werden, damit
anschliessend die gewlinschte Variable ausgewahlt werden kann. Einen Uberblick Uber die vorhandenen
Variablen sind im Parameterbaum unter «Variables» zu finden.

1.3.1 Niitzliche Variablen

Motor Optimierung (Tuning):

Group Variable
MC SW Overview Actual Position
Demand Position
Difference Position
Demand Current
Demand Velocity
Actual Velocity
Demand Acceleration
Difference Velocity

MC SW Status Word In Target Position

Seite 8 von 34 www.linmot.com NTI AG / LinMot
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State-Machine Handling:

Group Variable

MC SW Control Word Control Word
Switch On
Home

MC SW Status Word Status Word
Operation Enabled

Error

Homed

Motion Active

Voltage Enabled (STO — 1S option)

Interface:
Group Variable
MC SW MC Command Header

Command Table:

Group Variable

MC SW Command Table Last Evaluated Command Table ID
Actual Linked Command Table ID
Command Table Variable 1
Command Table Variable 2

Kraftregelung mit Technologiefunktion (TF Kraftregelung)
Group Variable
MC SW Force Control Target Force

Measured Force
MC SW Status Word Special Motion Active

Error “Position Lag Always Too Big*“:

Group Variable

MC SW Overview Actual Position
Demand Position
Difference Position
Demand Current

MC SW Status Word Error

Error “Motor Supply Voltage Too Low”:
Group Variable
MC SW Monitoring Motor Supply Voltage

Error: “Motor Short Time Overload” / “Error Motor Hot Sensor”:

Group Variable
MC SW Overview Demand Current
MC SW Motor Full Motor Model Ph1 Winding Temp

Full Motor Model Ph2 Winding Temp

Full Motor Model Ph1 Sealing Compound Temp
Full Motor Model Ph2 Sealing Compound Temp

Min Motor Temperature reserve
Max Read Out Motor Temp

NTI AG / LinMot www.linmot.com Seite 9 von 34
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1.3.2 Parameter hinzufiigen

Anwendungsbeispiel:

Der Parameter «Maximal Current» (UPID 13A6h) soll aufgezeichnet werden. Der Wert dieses Parameters wird
in dieser Beispielanwendung bei gewissen Prozessschritten von der Steuerung limitiert. Diese Stromlimitierung

soll gepruft werden.

Parameter in Variables -> User Defined hinzufiigen:

Datei Suche Drive Services Einstellungen Fenster Tools Handbicher Hilfe
Sato | b &) | UmanedonCOMEERVICE) v % > [ ¢ [ F | < Y HABGOASE| 3| Qe
& Variables Aol '—Ed‘g&v P | ® & |
-[EE] User Defined
- [EF] 05 5w Dperating Hours / Time Mame Walue FawData UFID
05 5w Message/Emor
-[E] 05 5w Trap
05 54 Monitoring UPID Browser, DeviggdfUnnamed
-[EE] 05 5w Hw Configuration
-[EE] 0S Hash Value BE Unnamed Name UPID Ty
- [E] 05 5W Status v [Eg Parameters
Bl os FF Constant Force 133Ch  5I
=] Motion Control Sw FF Friction 1330h 51
. netdVersion Infomation E] Drive Configuration FF Spring Compensation 13%h  SI
-[E] netx:Debug -E] Motor Configuration FF Damping 139Fh &I
- [EE] MC S Overview -&] State Machine Setup FF Acceleration 13a0h Ul
-[B=] M S Matar E] Motion Interface Spring Zero Position 13a1h ST
MC S 13 Ext Sensar w [£] Position Controller P Gain 13a%h  UI
M 5% Current Controller Feedback Selection D Gain 1343h  UI
MC 5w Contral word Ctrl Par Set Selection D Filter Time 13A8h UL
- [E] MC 5w Status word [E] Control Parameter Set | 1 g5y 1344h UL
~[E] MC S warnings ~E] Control Parameter Set/ | ynregrator Limit 13a5h I
[E] MC 5w Phass Search E] Advanced Suethngs Maximal Current 1346h  SI
MC 5%/ Linearizing g :urren;(\:';nu'? =" Maximal Current Positive 13FCh  S§I
-E :E gm EU"U" IanE[faEE & Manped | = P;roobl:cbed ‘:yngoslo Fune Maximal Current Negative 13FDh I
aptute, Trigger & Mapped Inputs o Noise Deadband Width 13470 UL

M S WA interpolator
-[EE] MC 5w Curve

-[EE] MC 5w PVT Stream
-[EE] MC 5w Monitoring

ML S Motar Data Sheet
MC S Cammand Table
- MC 5% Force Control
-[EE] MC Fiemanent Variables
-[EE] CC-Link IE Field Basic

=1 e 1 el 1P P PRl

{E] CC-link IE Field Basic
£ variables

< >

UPID:

13a6h

Path: ParametersiMotion Control SW\Position Controller\Control Parameter Set A'Maximal Current

Als Group wird nun «User Defined» in den Oszilloskop-Einstellungen ausgewahlt und nun steht der Parameter
«Maximal Current» (13A6h) zur Auswahl.

Oscilloscope Settings

General  Trigger Advanced
Acquizition Mode: Single Shat b
Recording Time: 1022 | ms ~
Channel 1 [ Channel 5
Group W anable Group Warable
Uzer Defined ~ | | Masimal Current_[134Eh] ~ M S Drverview ~ | | Demand Yelocity
Channel 2 [ Channel &
Group W ariable Group Wariable
MC 5w Owerview ~ | | Diemand Pogition s M S Owerview || Actual Velocity
Channel 3 [ Charnel 7
Group Wariable Group Wariable
MC 5% Owverview ~ | | Difference Pozition e MC S Overview ~ | Demand Acceleration
Channel 4 [ Channel 8
Group Wariable Group Wariable
MC S Owverview ~ | | Demand Current e M S Overview ~ | | Difference Velocity

Sawve Color Set

Ok

Cancel

*
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1.4 Erhohen der zeitlichen Auflésung einer Aufzeichnung

1.4.1 Task Synchronisation aktivieren (nicht B1100/ E1100)

Damit eine hochauflésende Aufzeichnung maglich ist, miissen gewisse CPU- Task miteinander synchronisiert
sein. Verwenden Sie die Task 1 & 3.

Datei  Suche Drive Services Einstellungen Fenster Tocls Handbicher  Hilfe

hta | L & | @ ||Unnamed on COMBSERVICE] v %5, 5 ([l o (] | % | S EHEEGASE @ | o)
@ Project = (True
I8 Unnamed on COME [SERVICE) £ v X & |

Contral Panel I ame Walue Raw Data Walue.. UPID

3| Parameters [ MC Task 0 False 1] Falze 10B0k

E]os [ PAC Tazk 1 True 1 Falz=  10B1h

v -[E] Motion Control $/ [ MC Task 2 False i Falke  10BZh

v E| Cirive Configuration ® MC Task 3 True 1 False 10B3h
=] Power Bridge

{E] 1/0 Definitiars
{E] Master Encoder
w =] Manitaring
=] Logic Supply Yoltage
=] Matar Supply Yaltage
{E] Regeneration Resistor
{E] Temperature Manitaring
w =] Osciloscops

----- =] Task Configuration

A Achtung: Durch die Synchronisation des Oszilloskops kann es in Ausnahmefallen zu erhéhten CPU-
Auslastungen fihren. Die Anwendung wird gestoppt und ein Run Time Error wird angezeigt (Error
Code 0090h / 0091h / 0092h / 0093h).

i Hinweis: Die Aktivierung der Task erfordert einen Neustart (Reboot) des Gerates.

1.4.2 Aufzeichnung mit maximaler Auflésung

Damit die Einstellungen ibernommen werden muss das Oszilloskop einmal gestartet werden oder man muss
sich neu auf das Gerat verbinden. Anschliessend kann man Null (0) als Sample Periode eintragen und den
kleinstmdglichen Wert aus der Fehlermeldung Ubernehmen.

Datei Suche Drive Services Einstellungen Fenster Tools Handbicher Hilfe

BtOF S HS| @[ imememoseven  vw > (P Ee [ HE % IHIBEOASEID] O
&B Project TH1 | CHZ | CHI | CHY

~ J# Unnamed on COME [SERVICE) ® | | | aﬂ' & | |
3 Contral Panel mm mm
{Ed Parameters ‘ = =
Q Variables

~ B Oscilloscopes General Trigger Advanced
Detault

% Meszages Pretiigger |10 %

Errars

; @ Curves [ Delay 100 s
: Command T able

Set Recording Time

Sample Period: Murnber of Samples: The maximal Murnber of 5 amples:
[ Previeswfunction active\
LinMot-Talk l} x

The minimal sample period is 0.000125

Dieser Wert sollte als aktuelle Einstellung tibernommen werden und auch Empfehlung der Anzahl Punkte
(Number of Samles) sollte entsprechend geandert werden, um das Maximum aus der Aufzeichnung
rauszuholen.
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General | Trigger | Advanced

10
100

I

Fretrigoer
[(JDelay

Set Recording Time
Sample Period:

0.000125 1024

W

[ Previewfunction active

Save Color Set

Mumber of Sample_s:

Oscilloscope Settings

i

The masimal Mumber of Samples:
1024

Ok

Cancel

Daraus ergibt sich auch automatisch die Aufzeichnungsdauer (Recording Time) der Aufzeichnung.

Oscilloscop
General | Trigger | Advanced
Acquisition Mode: | Single Shiat b
Recording Time: 127.875 ms W
Channel 1
Group Y ariable
MC 5% Overview v | | Actual Pogition W
Channel 2
Eroup W ariable
MC 5w Owverview w | | Demand Position W
Channel 3
Eroup W ariable
MC 5w Owverview w | | Difference Position W
Channel 4
Group Y ariable
MC 5w Owverview % | | Demand Current W
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1.4.3 Weitere Kanale hinzufiigen

Sollten sich die ausgewahlten Kanale dndern, missen die Einstellungen angepasst werden.

General | Trigger | Advanced

Acguigition Mode: Single Shot
Recording Time: 127875 ms
Channel 1
Group W ariable
MC 5w Owerview w | | Actual Position
Channel 2
Group W ariable
MC SW Owverview v | | Demand Position

Channel 3
Group W aniable

MC S Owerview

£

Ditference Pogition

Channel 4
Group W aniable

MC S Owerview Demand Current

£

Save Color Set

Advanced

General | Trigger

Fretrigger 10
[ ] Delay 100

Set Recording Time
Sample Penod:

0.0001 25 €

[ ] Previewfunction active

w313

Oscilloscope Settings

"]
"]
Charnel 5
Araup W ariable
b MC Shw' Overview v | | Demand Yelocity ]
[]Channel &
Group W ariable
W MC S'W Overview W | Actual Velocity W
[]Channel 7
Eroup Wariahle
W MC S Dwerview v | | Demand Acceleration v
[]Channel 8
Group Wariable
W MC S Overview v | | Difference Yelocity W
Humber of 5amples 15 greater than 819 Ok Cancel

Oscilloscope Settings

iz

Mumber of Samples:

The maximal Hurmber of Samples:
g19

Gebot: Je mehr Kanale aktiviert sind, desto kleiner wird die Anzahl Punkte, umso kirzer die
Aufzeichnung.

NTI AG / LinMot
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2 Funktionen

2.1 Aufzeichnungsverfahren (Acquisition Mode)

Eine Aufzeichnung kann auf zwei Arten erfasst werden.

Oscilloscope Settings

General Trigger Advanced

Acquizition Mode: ContinuoLs

St

Single Shot
Recordng Time: [T S

Single Shot:  Startet eine Aufzeichnung einmalig. Sobald die Aufzeichnung beendet ist, kbnnen diese Daten

ausgewertet werden.

Continuous:  Startet die Aufzeichnung mehrmals. Falls eine Trigger- Bedingung definiert ist, wird das
Oszilloskop neu gestartet, wenn dieser Trigger-Zustand eintrifft. Wenn kein Trigger aktiviert ist
wird sobald eine Aufzeichnung abgeschlossen ist, die Aufzeichnung erneut gestartet. Damit die
Daten ausgewertet werden konnen, muss das Oszilloskop unmittelbar beendet werden, mit
zweimal Klicken auf den Start-Knopf. Bei einmaligem Klick wird die Aufzeichnung noch einmal
ausgefihrt und ist dann beendet.

2.2 Trigger

Es kénnen bis zu zwei Trigger-Bedingungen definiert werden. Die Bedingungen A und B kénnen logisch UND /
ODER verknupft werden. Sobald diese Bedingung wahr wird, wird die Aufzeichnung durchgefihrt. Das
Oszilloskop wird mit dem Knopf «Start» aktiviert und wartet dann auf das Eintreffen der Trigger-Bedingung.

Oscilloscope Settings

General Trigger  Advanced

| Trigger Condition: B o~
Condition A&
Group Wariable
MC S Overview ~ | | Demand Position w
Ewvent Walue [rmm)
Rising edge v |2|:|
Condition B
Group YWariable
BAC S Dvervienw Dremand Current
Event Walue [4]
Rizing edge 1]

Save Color Set

0k

Cancel

Seite 14 von 34

www.linmot.com

NTI AG / LinMot



LT Oszilloskop LinMot®

: Hinweis: Anderungen in den Oszilloskop-Einstellungen werden erst iibernommen, wenn das
1 Oszilloskop gestoppt ist. Es ist empfohlen die Einstellungen des Oszilloskops vor dem Start
durchzufihren und Anderungen nur im Zustand «Ready» durchzufiihren.

Achtung: Es konnen nicht mehrere Aufzeichnungen gleichzeitig gestartet / durchgefihrt werden.
Wenn eine Aufzeichnung auf den Trigger wartet, kann parallel nicht noch eine zweite Aufzeichnung
gestartet werden.

2.2.1 Erweiterte Einstellungen (Advanced)

Falls ein Trigger fur den Start der Aufzeichnung verwendet wird, kann das Aufzeichnungsfester geschoben
werden (Pretrigger / Delay):

Oscilloscope Settings

General Trigger Adwanced

[ Pretrigger 10 b
[ ] Delay 100 ms

Aufzeichnung mit Trigger- Bedingung A: Fgrﬂﬂ H;HE'I EHT:
5 =1 — T — — T T e
Variable: Demand Position 525 S5 02
Value: 20mm - f“‘ 015
Event: Rising edge s a7 o1
30 30 0.05
225 225 0
Die Aufzeichnung wird gestartet, wenn die Sollposition 15 c 008
>20mm ist. 75 75 0.1
0 0 -0.15
75 75 0.2
-15 -15 -0.25
01022043064059511613716818520 1023
Aufzeichnung mit vorgezogenem Trigger 10%: mm mim mim
G0 g0 ————— T 0.25
Variable: Demand Position 525 5250 02
Value: 20mm 5 = 0.15
Event: Rising edge 32-; 3‘“,_;5‘ I g;:
H . 0, o o r A
Pretrigger: 10% 228 ey 0
cC C C
Bezogen auf die Aufzeichnungsdauer (Recording ;_; TE E?
Time) wird der Aufzeichnungszeitpunkt 10% vor dem 0 0 1=
Triggersignal gesetzt. 75 =T S S AT A P
-5 g L -0.25
10202102204 307 4085116147168818. 921
Aufzeichnung mit Verzéogerung 100ms: mim mim mm
&0 L — 0.25
Variable: Demand Position 525 0.2
Value: 20mm 43 0.15
Event: Rising edge 375 0.1
Delay: 100ms 0 0.05
225 0
Die Aufzeichnung wird erst mit einer Verzégerung von :E g?:
100ms aufgezeichnet. Die Triggerbedingung ist in der :| E -E.1E
Aufzeichnung nicht ersichtlich, da diese in der 7= S S S S A A SO 02
Vergangenheit liegt. 15 -15 L L — -0.25
10202304406 309611713816918.1021123

ms
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2.2.2 Verzogertes Auslesen (Read Out from Drive)

Das Oszilloskop kann mit der LinMot-Talk Software gestartet werden und in einem spateren Zeitpunkt durch
erneutes Einloggen mit der LinMot-Talk Software ausgelesen werden.

Achtung: Der Oszilloskop-Service wird gestoppt, wenn der Servo Drive neugestartet wird z.B. beim
Ausschalten der Logikspeisung oder mit einem Reboot.

Achtung: Verzogertes Auslesen (Read-Out) funktioniert nicht mit User Defined Variables.

Hinweis: Es kann nur ein Oszilloskop ausgelesen werden. Da der Speicher begrenzt ist, funktioniert

es nicht, wenn Sie mehrere Oszilloskop-Trigger starten und anschliessend mehrere Aufzeichnungen
auslesen wollen.

- B B

Haufig wird diese Funktion verwendet, wenn ein Fehler auf der Anwendung nicht reproduzierbar ist und nur
gelegentlich eintrifft. Es kann somit eine Aufzeichnung (z.B. Trigger auf Error) gestartet werden und sobald der
Fehler aufgetaucht ist, kann man sich wieder Einloggen und die Werte anschliessend im Oszilloskop auslesen.
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3 Auswertung

3.1 Ansicht

3.1.1 Navigieren / Zoomen

Mit dem Mauszeiger kann in der Aufzeichnung ein Fenster (Linksklick und dann von links nach rechts ziehen)

ausgewahlt werden, um den gewlnschten Bereich zu vergréssern.

M

Q9.9

306.6 357.7 408.8

CC C

311 1022 15333 204.4 2355

0

7 170.4 183

C

31437 1

& 117 130

.18 63.33 76.89 90.24 103

maz

Das Anzeigefenster kann auch durch Scrollen mit dem Mausrad geandert werden.
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3.1.2 Kanéle anzeigen und skalieren

In der Oszilloskop-Toolbar kénnen unbenutzte Kanéle ausgeblendet werden. Die Funktionstasten «Fit View»
oder «Fit View (same unit same fit)» skalieren die Ansicht automatisch. Im Fenster «Anzeige Einstellungen»
kann die Darstellung der Kurven manuell gedndert werden und die Farben der Kanale angepasst werden.

Die gleiche Aufzeichnung mit unterschiedlichen Einstellungen (Offset / Division width):

____________ —_——— ==
1 1 1
1 1 1
___________ —_——— == -
1 1
1 1
- e = - -

1 1
1 1
-_—m m md -

1 1 1 1
1 1 1 1
n R el T R R e s E
h 1 1 1 1 ] T 1 1
e m e m - ———— 1 1 1 1 1 1 1 1 ]
- R T
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
0 51.7102.153.204.255. 306,357, 408. 459,951 } 51.-102.153. 204 255 306,357 408 455 £51
Time Time
ms w ms w
Offzet: Diivision width: Offzet: Diiwigion width:
0 NEE | [-- 0 EE | [--
Channell: MC S Overview - Actual Position [mm] Channell: MC S Overview - Actual Position [mm]
Offget: Divigion width: Dffset: Drivision width:
225 L | [-= 35 EE |
Channel2: MC 5w Overview - Demand Position [rrm] Channel2: MC S Overview - Demand Position [mm]
Offzet: Drivigion width: Offset: Divizion width:
225 LR | [-= 0 L | [—=
Channel3: MC 5w Overview - Difference Pazition [rmm] Channel3: MC 5% Overview - Difference Pozition [rmm]
Offset: Drivizion width: Offzet: Drivigion width:
0025 | |omes | [-= 035 X |
Channeld: MC S Overview - Demand Current [4)] Channeld: MC 5w Overview - Demand Current [&]
Offzat: Diivision width: Qffzet: Driwigion width:
01 [E | [= 05 | |04 |
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3.1.3 Beschriftung / Notizen

Eine Aufzeichnung kann vor oder nach der Aufzeichnung beschriftet werden. Der Name «Default» kann
angepasst werden und jeder Aufzeichnung kann ein Kommentar hinzugefigt werden.

Datei Suche Drive Services Einstellungen Fenster Tools Handbidcher Hilfe

Pt O EHEE| H S| @ Unamedon COMBISERVICE)  ~ 5 > [Pl o | | % | S EH QB o A

B Proiect Licil|
v J# Urnamed on COME [SERVICE]
Q Contral Panel Marme Sampling D ate Comment
{Ed Parameters Diefault
’@ Y aniables 1: Oszilloskop hinzufagen Ins
v '.Cgcgzzﬁﬁ *+% Oszilloskop l6schen Del
% Messages Oszilloskop kopieren
- Errors Eigenschaften editieren F2
: £ Curves I/\\T
“.ff]] Command Table El Object Inspector anzeigen F1
Set Oscilloscope Name >

Mame: Testing PID Setting

Comment; - without load -

3.1.4 Vergleichen von zwei Aufzeichnungen

Im LinMot-Talk Oszilloskop kdnnen zwei Aufzeichnungen mit je maximal vier Kanalen verglichen werden. Es
besteht auch die Mdglichkeit eine Aufzeichnung einer zweiten Achse zu importieren (Beim Import nur
Oscilloscope anwahlen) und die Aufzeichnung dann mit der aktuellen Aufzeichnung zu vergleichen.

Hinweis: Mit der Verwendung der Trigger Funktion kann sichergestellt werden, dass der Start der
beiden Aufzeichnungen im selben Zeitpunkt erfolgt und somit das Vergleichen der Daten keine
zeitliche Verschiebung beinhaltet. Kleine Abweichungen kénnen nachtraglich noch korrigiert werden.

s
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Zwei Oszilloskop-Aufzeichnungen anlegen und aufzeichnen. Anschliessend im Fenster beide markieren und mit
der Funktion vergleichen ein neues Oszilloskop anlegen.

Datei Suche Drive

Services

hMtoFEEDE H

@ Project

W i Unnamed on COME [SERVICE)

<3 Conbrol Paned
{Ea] Parameters
@ Yarables

Einstellungen Fenster Tecols Handbidcher Hilfe

| 48 |/ Unnamed on COME (SERVICE)

v 3 e o | e B R

CSEHAEOASFBD O

+ 3 |
I,

MHame Sampling D ate Comment
Testing PID Setting - Set B Mit Last
Testing PID Setting - Set & Ohre Last

v [Bi Dsciloscopes

Testing PID Setting - Set B
Testing PID Setting - Set &
Messages

Errors

R Time Difference - O x

What is the time difference in ms between Plot1 and Plot2?
The Plot2 would be shifted in the left direction about this value:

Das neue Oszilloskop wird automatisch angelegt. Die Kanale CH1 bis CH4 sind von der ersten Aufzeichnung
belegt und die Kanale CH5 bis CH8 sind von der zweiten Aufzeichnung.

| B so w0 | By | & B | |on o o ow oS | oo | o oo | (A | [0 L o
mm mm mm m
60 60 0375 &0
525 52.5 0.3 52.5
45 45 0235 a5
375 s 0.15 s
30 30 0075 30
25 225 0 225
15 15 -0.07s 1
75 75 015 75
D 0 -0225 0
75 75 0.3 75
-5 A5 0375 15
0 7672 153.4 230.2 3069 3836 460.3 537.1 613.8 690.5 767.3
ms
Channel

1: MC SW Overview - Actual Position

2: MC SW Overview - Demand Position

3 MC SW Overview - Difference Position

4: MC SW Overview - Demand Current

: MC SW Overview - Demand Position e

=3
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Nun kénnen die nicht relevanten Kanale deaktiviert und die Skalierung der gleichen Gréssen abgeglichen
werden.

Channell: MC 5% Overview - Actual Position [mm] Charneld: MC 5% Overview - Actual Pozsition [mm]

Offzet; Diivizion width: Offzat; Divizion width:

[225 | [7s =225 | [75 |
Channel2: MC 5% Overview - Demand Position [mm] Charnels: MC 5% Overview - Demand Position [mm]
Offzet: Diivizion width: Offzat; Divizion width:

[225 S e St B IRES | [=
Channeld: MC 5% Overview - Difference Position [rmm) Charnel?: MC 5% Overview - Difference Position [mm]
Offzet: Divizion width: Offzet: Drivigion width:

o | [oo7s == | [0o7s |
[] Channeld: MC 5w Dverview - Demand Current [4] [] Channeld: MC 5w Overview - Demand Current [4]

Offzet: Diivigion width: Offzet: Divizian width:

0 | 0125 |<_—_>|n IRES |

Als Beispiel sollen die Schleppfehler der beiden Aufzeichnungen verglichen werden. In dieser Ansicht ist nun
gut ersichtlich, dass der Schleppfehler der zweiten Konfiguration deutlich kleiner ist als in der ersten
Aufzeichnung. Die Kanéle (CH4 und CH8) des Sollstromes sind von beiden Aufzeichnungen deaktiviert, um die
Ubersicht zu verbessern.

|%§sn ||$a|EH1 CHZ | CHI | CHY [CHS | CHE | CH | CHA |g._é||tl ||gf£|tl |m;‘

mm mm mm mm
80 80 0.375 80
52.5 52.5 0.3 52.5
45 45 0225 a5
375 37 s 0.15 : 375
30 30 0.075 X 30
225 225 0 - 225
15 15 -0.075 - 15
7.5 75 .15 A 7.5
0 0 -0.225 - 0
5 5 03 . e
15 5 -037s i 15

353.6
me

Channel

1: MC SW Overview - Actual Position

2: MC SW Overview - Demand Position

3 MC SW Overview - Difference Position
4. MC SW Overview - Demand Current

7]

:MC SW Overview - Demand Position
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3.2 Tools
3.2.1 Cursor

LT Oszilloskop

Es stehen zwei Cursor zur Verfiigung. Der Cursor kann auf der X- Achse mit der Maus verschoben werden. Die
Daten werden unterhalb des Oszilloskops angezeigt. Weitere Daten, wie die Differenz der beiden Cursor
(Cursor 2- Cursor 1) und die Zeit zwischen den beiden Cursor werden ausgelesen.

F=f=1)

mm mm

60 60

525 525

45 45

375 37.5

30 30

225 225

15 15

7.5 7.5

0 0

15 -1.5

15 -15

Channel

1: MC SW Overview -

| B | & B | |ow ooz | o o

Bl |ees e 7ms

MIN
Max

mm

0.05

0.03

0.02

0.1

-0

-0.02

-0.03

-0.04

-0.05

Actual Position

- MC SW Overview - Difference Position

2: MC SW Overview - Demand Pesition
9

: MC SW Overview - Demand Current

3.2.2 Min / Max Werte

Cursor2 Value

0.011 mm

0 mm

-0.011 mm

-0.038 &

Cursor2 - Cursori Time2 - Time1
-48 865 mm 3705 ms
-50 mm IT0.5 me
-0.031 mm IT0.5 ms
0232 A 3705 ms

In der Statistik wird der Minimalwert (Min), Maximalwert (Max), Mittelwert (Mean) und Effektivwert (RMS)
berechnet. In der Auswertung sind die Werte der einzelnen Kanale ersichtlich. Falls kein Cursor aktiviert ist,
werden die Berechnungen flir die Werte Uber alle angezeigte Datenpunkte erstellt.

| F = s | By | & BH | | |coe | oo oo

rell  Jhel
i

mm mm
60 &0 F Statistic values - O *
Channel 1: Actual Position Channel 2: Demand Position Channel 3: Difference Position | | Channel 4: Demand Current
525 C3-J - RS
Min Value: 0.0093 Min Value: 0 Min Value: -0.0419 Min Value: -0.5160
45 Max Value: 49.9824 Max Value: 50 Max Value: 0.0432 Max Value: 0.5830
Mean Value: 27.1821 Mean Value: 27.1831 Mean Value: 0.0010 Mean Value: 0.0367
375 RMS: 33.4466 RMS: 33.4474 RMS: 0.0172 RMS: 0.1802
30
Channel 5: Channel &: Channel 7: Channel 8:
25 Min Value: no value Min Value: no value Min Value: no value Min Value: no value
Max Value: no value Max Value: no value Max Value: no value Max Value: no value
15
Mean Value: no value Mean Value: no value Mean Value: no value Mean Value: no value
e RMS: no value RMS: no value RMS: no value RMS: no value
0
75 - S
15 -15 | -0.825 -0.05
0 75.72 153.4 2302 306.9 3836 450.3 5371 613.8 §590.5 757.3
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Mit dem Cursor kann der Bereich fiir die Statistik eingeschrankt werden. Falls man den Cursor 1 und/oder
Cursor 2 horizontal verschiebt, muss man die Berechnung dem Refresh- Knopf aktualisieren.

mm mm A mm
80 60 . : T . 0625 0.05
525 : : 0.04
45 0.03
375 0.0z
30 0.1
225 ; n Statistic values >
15 Channel 1: Actual Position Channel 2: Demand Position Channel 3: Difference Position Channel 4: Demand Current
Min Value: 49,9238 Min Value: 49,9447 Min Value: 0.0142 Min Value: 0.0810
75
Max Value: 49,9824 Max Value: 50 Max Value: 0.0223 Max Value: 0.2130
0 Mean Value: 49,9790 Mean Value: 43,9935 Mean Value: 0.0195 Mean Value: 0.1795
75 75 b [ L RMS: 49,9790 RMS: 45,9935 RMS: 0.0195 RMS: 0.1809
15 -15 . :
0 76.72 153 Channel 5: Channel &: Channel 7: Channel 8:
Channn_e'l. ) . N Min Value: no value Min Value: no value Min Value: no value Min Value: no value
1: MC SW Overview - Actual Position
2:MC 3W Qverview - Demand Position Max Value: no value Max Value: no value Max Value: no value Max Value: na value
3: MC SW Overv - Difference Position
4: MC SW Overview - Demand Current Mean Value: no value Mean Value: no value Mean Value: no value Mean Value: no value
Sampling Date: 25.07.2017 11:18:42 RMS: no value RMS: no value RMS: no value RMS: no value
Comment: - with load -
(Parameter Caption, UPID, Value): (Serial Number, 0410h
(Firmware Releaze, 0424h, 6.6 Build 20170704 )
Warning: The statistic values ar not up to date, please press the refresh button Close
3.2.3 Stitzpunkte anzeigen
Display  Print
Time
ms S
Qffzet: Diivizion width:
|EI | |1E|22 | - Show the Graph with a Line or with Setpaints; | &~
Channell: MC S Overview - Actual Pasition [ram) [] Channel®: MC 5% Overview - Demand Yelocity [mes]
Oftzet: Divizian width: Offzet: Divizion width:
|-225 | |75 | -] [omzszz | |0.83343865 |
Channel2: MC 5% Force Control - Meazured Force [M] [ Charnels: MC 5w Overview - Actual Velocity [mds]
Offzet: Diivizion width: Offzet: Divigion width:
|75 | | | -] [ooi2522 | [n.B3343565 | [--
Channel3: MC 5% Farce Contral - Target Farce [N] [ Channel?: MC 5w Overview - Demand Acceleration [mfs"2]
Offset: Diivizion width: Offset: Divigion width:
|75 | | | -] [aoteszz | |0.83343865 |
Channeld: MC S Overview - Demand Current [4) [] Channeld: MC 54 Overview - Difference Yelocity [m/z]
Offzet: Diivigion width: Diffzet: Divigion width:
[z HE | [ |otasz | |0.83343565 |
Save Color Set Canicel
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Oszilloskop - Control Tab

Linien

Stutzpunkte

Linien und Stutzpunkte

[\ A

nnnnnnn
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3.3 Export

3.3.1 Aufzeichnung exportieren

Die Aufzeichnungen kdénnen auf unterschiedliche Arten exportiert und verarbeitet werden. Im Fall von
Supportanfragen speichern Sie immer die gesamte Drive-Konfiguration Giber Datei -> Speichern oder iber das
Symbol in der Symbolleiste ab.

Details finden Sie in den folgenden Kapiteln.

3.3.2 Daten exportieren (.csv)

Mit Data Export werden die Stitzpunkte in eine CSV- Datei exportiert.

| = s &L B | ot i ova o AL | |0 AL [

mm mim d
1.25 1.25 : : : : : : . .
0 N R SRR : ez Poneees SRR -
-1.25 125 fomeeee- P 4 e domneee- e bemeee 3
25 25 bt Lo S O N 1 S R -
375 T =T SUSORRVROR IRt § R R o SRR IRt s WS 4 S S i
-5 O e s L OO P i, e -
—_ WL

Die erstellte CSV- Datei kann anschliessend mit einem Tabellenbearbeitungsprogram (Excel, Calc..) getffnet
und bearbeitet werden. In der ersten Spalte ist die Zeitreferenz und in den nachfolgenden Spalten werden die
einzelnen Kanéle dargestellt.

A | B C D E | F G H J K L ]
_1_[Time(s) MG SW Overview - Actual Position{mm) MG SV Overview - Demand Position(mm) NC SW Overview - Difference Position(mm) MC SV Qvendew - Demand Current(A)
2 0 X . -6.33
T3 | 0.01678 -9.5956 0 01044 £.323
T4 | 00315 9.9182 -0 -0.0818 5.263
5 | 0.04725 -9.9182 -10 0.0818 -5.324
6 | 0063 -9.8968 -10 0.1032 -5.463 2
7 | 0.07875 -9.8974 -10 0.1026 5474
Te | 00945 -9.9182 -10 -0.0818 -5.399
9 | 0.11025 -9.9182 -9.9994 0.0812 545
T | 0426 -9.8968 -9.9248 0.0278 5.164 — MC SW Ovenview - Actual
T11 | 044175 98749 -9.7258 01491 4418 Pasition(mm)
T2 | 01575 -9.8968 -9.4029 04939 2779 —— MC SW Ovenview - Demand
T3 | 017325 -9.6979 -8.956 0.7419 -1.76 Position(mm)
T | 0189 -9.2859 -8.3851 0.9008 0.835 MC SW Ovenview - Diference
15 | 0.20475 86181 -7.6902 0.9279 0629 Position(mm)
16| 02208 7.6299 6.8712 06587 151 —— MC SW Ovenview - Demand
17| 0.23626 -6.3293 -5.9282 04011 -2.265 Current(#)
18| 0282 5.3497 4.863 0.4867 1673
T19 | 026775 43274 -3.8267 05017 1618
T20 | 02835 -3.1842 29127 0.2715 -2.499
a1 | 0.29925 -2.2467 -2.1238 01229 -2.956
2| 035 15881 14591 0129 2805 12
"3 | 0.33075 1123 -0.9186 0.2044 2448
2| 03465 07782 -0.5025 02757 213
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3.3.3 Daten drucken (z.B. mit PDF - Drucker)

Datei Suche Drive Services Einstellungen Fenster Tools Handbicher Hilfe

bhtd | &S @ |UmemedoncomssErvice) vn X [ E e [HE K SEHAEBpASE| D] Qe
B Project BA | o | che | oHa | cha
e li Unnamed on COME [SERVYICE) | | é& ‘ ‘
; Contral Panel mm ';* mm
{Ea Parameters - : -
@ Wariables 4 .
b T s I N -
{ [ Testing PID Setting - Set B Drucken x . .
B Testing PID Satting - Set & Drucker - -
Messages . \ ______ 5 5
< Mami Foxit Reader PDF Printer ~ | | Eigenschaften < <
Carnrand T able ! e e ! !
Typ: Foxit Reader PDF Printer Driver
! Standot  FOXIT_Resdsr: [T ’ !
B Kommertar: [ Ausgabe in Datei~ |------ -1 -1
2 Druckbereich Exemplare ... 2 2
4 (@) Alles Anzahl Exemplars E = . 3 5
Seiten
4 Sortieren  [--.--- 4 4
Markierung 1,1 2,2 3.3
5 s 5
1000
Petrchen
Channel

1: MC 5W Overview - Actual Position

2: MC SW Overview - Demand Position
3: MC SW Overview - Difference Postion
4: MC SW Overview - Demand Current

Sampling Date:

Comment: Mit Last

(Parameter Caption, UPID, Value): (Serial Number, 0410h, ) (Device Typs, 03FCh, ) (Article Number, 0414h, )
(Firmware Release, 0424h, } (0% File Mame, 042Eh, ) (ADF File Name, 184Ch,

3.3.4 Aufzeichnungen fiir Supportanfragen

Speziell fur Support-Situationen speichern Sie einfach Uber «Datei -> Speichern» die gesamte Konfiguration.
Dabei werden auch alle Oszilloskop-Aufzeichnungen gespeichert. Im Offline-Modus kann dann jederzeit die
Aufzeichnung mit LinMot Talk ausgewertet werden

Datei Suche Drive Services Einstellungen Fenster Tools Handbicher Hilfe
Tt O = | @ | E1450 LU_MR, IP: 1031250 [SEF ~ | '3, #* | [ L J | [EF H| g

& Project ) | | | N H= |

v B E1250-LU-MR on COM4 (SERMICE]

"G Control Panel mn mm
{&d Parameters % c g

{\@ VY ariables
b 8 Oscilloscopes

% Mezzages 4 L R L L
b Errorz
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4 Praktische Beispiele

4.1 Fehler- Trigger (Error)

In diesem Beispiel wird ein Oszilloskop so konfiguriert, dass die Aufzeichnung im Falle eines Fehlers ausgeldst
wird. Um den Verlauf zu sehen, der zum Fehler gefiihrt haben kdnnte, wird zuséatzlich ein Aufzeichnungsvorlauf
in Form eines Pre-Triggers definiert.

4.1.1 Einstellungen

a. General — Oscilloscope Settings

Oscilloscope Settings L\\, *
General  Trigger Advanced
Acquisition Mode: | Single Shat V
Recording Time: 1022 ms -
Channel 1 [ 15 math charnel [ Channel 5 [ 15 math charnel
Group Wariable Group Wariable
MC S Owerview ~ | | Actual Position ~ MC S Owerview ~ | | Demand Yelocity ~
Channel 2 [ 15 math channel [ Channel & [ 15 math channel
Group Wariable Group Wariable
MC S Owerview ~ | | Demand Position - MC S Owerview ~ | | Actual Welocity Filkered -
Channel 3 [ 15 math channel [ Charrel 7 [ 15 math channel
Group ‘ariable Group ‘W ariable
ML St Overview ~ | | Difference Position ~ MC 5w Overview ~ | | Demand Acceleration ~
Channel 4 [ 15 math channel [ Channel & [ 15 math charnel
Group Wariable Group Wariable
MC St Overview ~ | | Demand Current w MC St Overview ~ | | Difference Yelocity w
Save Color Set Ok Cancel

b. Trigger — Oscilloscope Settings

Oscilloscope Settings *
General Trigger  Advanced
Trigger Condition: A -
Condition &
Group Wariable
MC 5w Status Word ~ | | Emar v
Event
Rizing edge I} ~ | 1]
Condition B
Group Wariable
M S Overview Demand Current
Ewvent Yalue [4]
Rizing edge 1]
Save Color Set Ok Cancel
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c. Advanced - Oscilloscope Settings

Oscilloscope Settings *

Gereral  Trigger  Advanced

Pretrigger |90 4
[ Deday 100 s
Set Recording Time
Sample Period: Mumber of 5amples: The maximal Mumber of Samples:

[ Previewiunction active

Save Color Set Ok

Cancel

4.1.2 Resultat

Der rote Pfeil markiert den Zeitpunkt des Pre-Triggers von 90%. Dort wurde durch den Fehler die Aufzeichnung

gestartet. Man kann dadurch bei passender Variablenauswahl einen mdglichen Grund fur ein Fehlerzustand
aufzeichnen.

@B s w| B E||on|oe|oe]ow [pafo Jpelo Jam oets
mm mm A mm
180 180 vas s
180 180 A

| .

A NSO

01
0 0 0.22
20 20 03
520 8178 7158 6134 5112 203 3068 2046 1024 02 102
ms.
Channel
1:1C 5

Difference Postion
Demand Current

Sampling Date: 27.07 2020 10:03:05
Comment:

(Parameter Caption, UPID, Value): (Serial Number, 0410h, 2348.650.076) (Device Type, 03FCh, C1250PNXC1S/VIRF) (Articie Number, 041Ah, 0150-2348) (Firmware Release, 0424n, 6.8 Build 20180820 ) (OS File Name, D42EN, OSSW_C1200_V658_b05) (ADF File Name, 184Ch, PS01-23x160-XX_V351)
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LinMot®

4.2 Variablen- Trigger (Position)

Manchmal ist es erforderlich, den Aufzeichnungsbereich einzugrenzen, um nicht unnétig viele Datenpunkte an

unwichtige Kurvenverlaufe zu verlieren.

4.2.1 Einstellungen

a. General — Oscilloscope Settings

Oscilloscope Settings

General  Trigger  Advanced

Acquigition Mode:
Fecording Time:

Channel 1
Group
MC S Overview

Channel 2
Group
MC 5% Overview

Channel 3
Group
ML St Overview

Channel 4
Group
ML St Overview

Save Color Set

b. Trigger — Oscilloscope Settings

Oscilloscope Settings

Single Shot

1022 ms

[ 15 math charnel
‘W ariable

~ | | Actual Position

[ 15 math channel
‘W ariable

~ | | Demand Position

[ 15 math channel
‘ariable

~ | | Difference Position

[ 15 math charnel
‘W ariable

~ | | Demand Current

General  Trigder  Advanced

Trigger Condition:
Condition &
Group
ML 54 Overview
Ewent

Greater than

Condition B
Group

MC S Overview
Ewvent
FRiizing edge

Save Color Set

&

W ariable
~ | | Actual Position

Walue [rm]

~ | |20

W ariable
Demand Current

Walue [A]
1]

[ Channel 5
Group
MC S Overview

[ Channel &
Group
MC 5% Overview

] Channel 7
Group
ML St Overview

[ Channel 8
Group
ML St Overview

[ 15 math charnel
‘W ariable

Diemand Yelacity

[ 15 math channel
‘W ariable
Actual Yelocity Filkered

[ 15 math channel
‘ariable

Demand Acceleration

[ 15 math charnel
‘W ariable

Difference Velocity

Ok

Ok

Cancel

Cancel
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c. Advanced - Oscilloscope Settings
Oscilloscope Settings

General  Trigger Advanced

[ Pretrigger 90 4
CDelay 100 ms

Set Recording Time
Sample Period: Mumber of Samples: The maximal Mumber of 5 amples:

[ Previewfunction active

Save Color Set Ok Cancel

4.2.2 Resultat

Der rote Pfeil markiert die Triggerbedingung «Greater Than 20mm». Sobald die Ist-Position grésser 20mm
geworden ist, wurde die Aufzeichnung gestartet. Mit dieser Methode kann man bei Bedarf einen

Aufzeichnungsbereich eingrenzen.

@ | EE s | By | 8§ B | |on]oe|on|o | g o g [0 Ty Defale
mm mm A
60 80 0275
55 02
0 s0 r/ﬁ\ 02
45 V \\ 0z
| qc \\V M i
3 25 0.1
e W sl il e
< SR RN iy e “
1 1 N !Iv N j\vrf\vﬂv%m NAWVAUNV& :-| 0.05
10 10 0.025
o 1022 2044 3066 4088 s1 6132 7154 8176 919.8 1022
ms
Channel
Actual Posttion
Demand Position
Difference Position
w - Demand Current
Sampling Date: 27.07.2020 10854
Comment:
(Parameter Caption, UPD, Value): (Serial Number, 0410h, 2348.650.076) (Device Type, 03FCh, C1250PNXCISAVIRF) (Articke Number, 041Ah, 0150-2348) (Firmware Release, 042¢h, 6.5 Build 20190820 } (0% File Name, 042Eh, OSSW_C1200_VESE_b0S) (ADF File Name, 134Ch, PS01-23x180-XX_V381)

mm
0.16
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4.3 Status- Trigger (Motion Active)

In manchen Fallen méchte man eine Aufzeichnung automatisch starten lassen, sobald die Bewegung startet.

4.3.1 Einstellungen

a. General — Oscilloscope Setting

Oscilloscope Settings L\\, X
General  Trigger Advanced
Acquisition Mode: Single Shat hl
Recording Time: 1022 ms ~
Channel 1 [ 15 math charnel [ Channel 5 [ 15 math charnel
Group Wariable Group Wariable
MC St Overview ~ | | Actual Position w MC St Overview ~ | | Demand Velocity w
Channel 2 [ 15 math charnel [ Channel & [ 15 math charnel
Group Wariable Group Wariable
MC St Overview ~ | | Demand Position w MC St Overview ~ | | Actual Velocity Filtered w
Channel 3 [ 1 math channel [ Channel 7 [ 15 math charnel
Group ‘ariable Group ‘W ariable
MC 5S4 Overview ~ | | Difference Position ~ ML St Overview ~ | | Demand Acceleration ~
Channel 4 [ 15 rnath chatinel [ Channel & [ 15 math channel
Group Wariable Group Wariable
MC S Overview ~ | | Demand Current ~ MC S Overview ~ | | Difference Yelocity ~
Save Color Set Ok Cancel

b. Trigger — Oscilloscope Settings

Oscilloscope Settings *
General  Trigger  Advanced
Trigger Condition: A -
Condition &
Group Wariable
MC S Status Word ~ | | Motion Active ~
Ewvent
Rizing edge ~| (20
Condition B
Group ‘ariable
MC S Overview Demand Current
Ewent alue [4]
Fiizing edge o
Save Color Set Ok Cancel
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c. Advanced - Oscilloscope Settings
Oscilloscope Settings *
General Trigger Advanced

O Pretigger 30 4
CDelay 100 ms

Set Recording Time
Sample Period: Mumber of Samples: The maximal Mumber of 5 amples:

[ Previewfunction active

Save Color Set Ok Cancel

4.3.2 Resultat

Der rote Pfeil zeigt den Punkt, bei welchem der Antrieb mit der Bewegung startete.

@ | EE s w6y & 5| |om|oe|oso [palo Jpae[o o et
o mm A mm
& &0 01 002

ES -1 04 018
0 102.2 2044 3065 4083 511 8132 7154 8176 9198 1022
ms

Channel
1:HC SW

3. HC SW Overview - Difference Posiion
4:C SW Overview - Demand Current

Sampling Date: 27.07.2020 10:30:40
Comment:
(Parameter Caption, UPID, Value): (Serial Number, 0410n, 2348.650.076) (Device Type, 03FCh, C12S0PNXCIS/VIRF) (Articke Number, 0414, 0150-2348) (Frmware Release, 04241, 6.8 Buid 20190820 ) (OS File Name, 042En, OSSW_C1200_VES8_b0S} (ADF File Name, 184Ch, PSO1-23x160-XX_V3S1}
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5 Dokumentversion

Version Datum Autor Beschreibung

1v0 01.05.2017 mm Initialversion

V1 17.05.2018 mm Kapitel 1.4.3 hinzugefugt

1v2 30.05.2018 mm Update auf Version LT6.7

1v3 11.08.2020 mr Update auf LT6.9, Beispiele eingefligt

NTI AG / LinMot www.linmot.com Seite 33 von 34



LinMOt® LT Oszilloskop

© 2020 NTI AG

Dieses Werk ist urheberrechtlich geschitzt.

Alle Rechte, auch die der Ubersetzung, des Nachdrucks und der Vervielfaltigung des Handbuches oder Teilen
daraus, sind vorbehalten. Kein Teil des Werks darf ohne schriftliche Genehmigung von NTI AG in irgendeiner
Form (Fotokopie, Mikrofilm oder einem anderen Verfahren), auch nicht fur Zwecke der Unterrichtgestaltung,
reproduziert oder unter Verwendung elektronischer Systeme verarbeitet, vervielfaltigt oder verbreitet werden.

LinMot® ist ein registriertes Markenzeichen von NTI AG.

Alle anderen in diesem Dokument genannten Produkt- und Firmenbezeichnungen sowie Marken sind Eigentum
ihrer jeweiligen Inhaber und werden nur zum Zweck der Warenbezeichnung erwahnt.

Hinweis

Die Angaben in dieser Dokumentation entsprechen dem Stand der Entwicklung zur Zeit der Drucklegung und
sind daher unverbindlich. NTI AG behalt sich vor, Anderungen, die dem technischen Fortschritt bzw. der
Produktverbesserung dienen, jederzeit und ohne Angaben von Griinden vorzunehmen. Im Ubrigen verweisen
wir auf unsere "Allgemeinen Geschaftsbedingungen" in der jeweils glltigen Ausgabe.

Hauptsitz Europa / Asien Hauptsitz Nord- / Stidamerika

NTI AG - LinMot & MagSpring LinMot USA Inc.

Bodenaeckerstrasse 2 N1922 State Road 120, Unit 1

CH-8957 Spreitenbach Lake Geneva, WI 53147

Schweiz USA

Verkauf / Administration: +41 56 419 91 91 Verkauf / Administration: 262.743.2555
office@linmot.com usasales@linmot.com

Tech. Support: +41 56 544 71 00 Tech. Support: 262.743.2555
support@linmot.com usasupport@linmot.com

Web: https://www.linmot.com Web: https://www.linmot-usa.com
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