DATENBLATT
Hubdreh-Motoren PR0O2-88

Neues Konstruktionprinzip mit kirzerer Einbaulange
Option integrierte MagSpring fur Lastkompensation (drickend oder ziehend)

Option Drehmomentmesswelle flir hochgenaue
Drehmomentregelung und Prozessdatenprotokollierung

Unabhangige lineare und rotative Bewegungen
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Option Pusher zum Offnen von Greifern oder Teile-Ausstoss
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Produktbeschreibung

LinMot erweitert die Produktpalette der Hub-
dreh-Motoren um einen weiteren Typ. Die
neue Motorserie PR02-88 zeichnet sich durch
ein neues Design aus, bei dem die Motoren in-
klusive Zusatzkomponenten in einem schlan-
ken Gehause integriert sind.

Neben dem Linearmotor und dem Drehmo-
tor kdnnen weitere Optionen wie eine Luft-
durchfihrung, ein pneumatischer Stossel,
eine magnetische Feder ,MagSpring“ und ein
Drehmomentsensor eingebaut werden.

Mit Hilfe der Luftdurchfihrung durch die
Hohlwelle kdnnen u.a. pneumatische Greifer
betatigt oder Vakuumanwendungen einfach
realisiert werden. Alternativ kann der pneu-
matische Stdssel als unabhangige zweite Line-
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arbewegung beispielsweise Greifer auf mecha-
nische Art und Weise betdtigen oder gefasste
Elemente einfach und gezielt ausstossen. Eine
integrierte MagSpring sorgt daftr, dass die
Gewichtskraft der bewegten Last passiv kom-
pensiert wird und verhindert zudem das Ab-
senken der Achse im stromlosen Zustand.
Der optionale Drehmomentsensor ermoglicht
prazise, reproduzier-und protokollierbare Ver-
schliessvorgdnge wie sie beispielsweise in der
Pharmaindustrie gefordert sind.

Anwender profitieren beim neuen Design aber
auch von der verkirzten Einbauldnge der ge-
samten Einheit und dem hygienischen Design
mit einfach zu reinigenden Oberflachen.

HUB-DREH-MOTOREN

31



| TECHNISCHE DATEN /

| PRELIMINARY /

Max. Hub:
Max. Kraft:
Max. Drehmoment:

150 mm
572N
10 Nm

Abmessungen mm

72VDC, 26A
600
FIN]
300
0
150 s [mm]
115
o] o o
42

Motordaten

Linearmotor

Erweiterter Hub ES
Standard Hub SS
Maximalkraft E12x0 - UC
Nennkraft @25°CY
Kraftkonstante
Maximalstrom @ 72VDC
Max. Geschwindigkeit @ 72VDC
Wiederholgenauigkeit
Linearitat

Drehmotor

Max. Drehmoment (+ 10%)
Nennmoment Stillstand @25°CY
Maximaldrehzahl
Drehmomentkonstante 1
Drehmomentkonstante 2
Maximalstrom @ 72VDC
Wiederholgenauigkeit
Mechanische Daten
Breite

Hohe

Lange

Optionen

Gesamtgewicht Modul
Gewicht bewegte Masse
Tragheitsmoment (rotativ)
Durchgangsbohrung (-L)
Achsdurchmesser
Schutzklasse
Drehmomentsensor (Optional)
Speisespannung
Messbereich
Grenzfrequenz -3dB
Ausgangsssignal
Stromaufnahme
Nullpunktabweichung
Mechanische Uberlast
Auflésung (C1200)

Linearitat

mm 150
mm 115
N 572
N 220
N/A,, 2
Ay 259
m/s 29
mm +0.05
% +0.10
Nm 10
Nm 2.0
rpm 1000
Nm/A,, 0.406
Nm/A, 0.574
Al A 25/174
° 0.1
mm 88
mm 195
mm 705
ohne MSxx: Lastkompensation Lxx: mit HubDreh-Welle

S G0N/ | 508 1aony/ Homwelle (SGTER, | pusher

MS54 (-60N) MS58 (-120N) Welle -L03
g 20'550  +1060/+1075 +2110/+2150 +0 tbd n.a.
g 3900 +190/+210 +375/+415 +0 thd n.a.
kgecm? 8
mm 4
mm 25h9

IP64S

VDC 24
Nm +10
kHz 1
VDC +10
mA <160
mV <£100
% 200
Bit 12
Nm +0.1

1) Wert u.a. abhéngig von 2. Motor (siehe LinMot Designer)

14 HUBDREH-MOTOREN

TSxx

Drehmoment-
messwelle

+50
+0

FSxx SsC
Kraftsensor Edelstahl Front

tbd tbd

tbd tbd
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| TECHNISCHE DATEN / | PRELIMINARY | L _nMOt@
ABMESSUNGEN
E (705)
EY
=
]
S + + + + °
k3 3 K3 k3 k3 k3
+ + + + °
[PRO2-88x76-C_48x240F-C-150-L0T_MS0x_TS0x[ M5xk |
|PRO2-88x76-C_48x240F-C-150-L00_MS0x_TS0x| N/A |
0-Ring NBR70
Schwarz 36624 66x5 13.20
24_24 — L x M6y 15 SCLEL X
R &
) 15
© ® =
3 = | l o
RS 3k
& i L BN
%0 @& @ & © A5 o A2
@) ©“e
&
- [H OA4 Bl A]é
- o 230
m © 5 © "° ©
$Z65 35 [26.5
o =l o o o
625 2 3 2 R (40)
Eingefahren 707 / Ausgefahren 857
195
151
10.50
@ <@ X-Pos. | Y-Pos. Grosse
O ,@‘ @) - AL | 35 | 120
\=/4 S| 2 A2 | 35 | 40
7 ®| e A 0 142 M8 v 18
T-Nutenstein 8mm M6 A4 -35 120
o kj 2 Art.-Nr. 0150-2558 A5 | 35 | 40
+0.012
0 BL | 0 | 130 | 617 0 xsvi0
2.20 +0.012
Abmessungen mm 1 0 49 sert 510
® O @) 4@
[PRO2-88x76-C_48x240F-C-150-L0T_MS0x_TS0x]G1/4x10] E%
|PRO2-88x76-C_48x240F-C-150-L00_MS0x_TS0x N/A_|

Linearmotor:

Steckerbelegung C-Stecker
Ph1+/PhA A
Ph1-/PhB B
Ph2+/PhC C
Ph2-/() D
+5VDC E

GND F

Sin G

Cos H
Temp. L
Schirm Gehause

Torque Sensor
M12 Stecker

Steckerbelegung

Drehmotor:
C-Stecker

D (not connected)
E
F
G
H
L

Gehause

Aderfarbe
Motorkabel

C-Stecker

Aderfarbe
Motorkabel

rot

rosa

blau

grau

weiss

Schirm innen

gelb

grin

Ansicht: Motorstecker, steckseitig

schwarz

Schirm aussen

M12-Stecker (A-codiert)

N\

Versorgung GND 1 weiss L 45°

Versorgung 24V 2 braun :3\,

(ca. 80 mA @ 24VDC) 3 /\{T&K

ao notctonnect j gnitr: 4 /3--I __11
oment - e !

Moment + 5 irau /0\‘-?/0\/7 °

Do not connect 6 rosa 5 6

Do not connect 7 blau

e — g o Ansicht: Motorstecker, steckseitig

DOK-NR. 0185-0098-D / VERSION 1V4
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PIN 4 (Moment -) und PIN 1 (Versorgung Masse) sind
intern galvanisch getrennt, bei Bedarf an der Speise-
quelle (nicht am Aufnehmer) briicken.

Externe EMV Beschaltung

Zwischen den Pins 4 - 5 an der Auswertung kann zur
Vermeidung von Leitungsgebundenen Stérungen ein
Keramikkondensator 100nF / 50V eingeldtet werden.
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| TECHNISCHE DATEN / | PRELIMINARY / LinMot@

Abmessungen mm

72VDC, 26A
600
Max. Hub: 300 mm
Max. Kraft: 572N FINL oo
Max. Drehmoment: 10 Nm
0
200 s[mm]
H
[an] (en]
=
(<] ] (] (] @ @
@ .
+ 4+ + + 4+ +
@:

Motordaten

Linearmotor

Erweiterter Hub ES mm 300

Standard Hub SS mm 300

Maximalkraft E12x0 - UC N 572

Nennkraft @25°C ¥ N 220

Kraftkonstante N/Apk 22

Maximalstrom @ 72VDC Apk 25.9

Max. Geschwindigkeit @ 72VDC m/s 2.9

Wiederholgenauigkeit mm +0.05

Linearitat % +0.10

Drehmotor

Max. Drehmoment (+ 10%) Nm 10.0

Nennmoment Stillstand @25°C ¥  Nm 2.0

Maximaldrehzahl rpm 1000

Drehmomentkonstante 1 Nm/Apk 0.406

Drehmomentkonstante 2 Nm/A 0.574

Maximalstrom @ 72VDC Apk/ArmS 25/17.4

Wiederholgenauigkeit ° 10.1

Mechanische Daten

Breite mm 88

Hohe mm 195

Lange mm 1098

Optionen ohne MSxx: Lastkompensation Lxx: mit HubDreh-Welle TSxx FSxx SSC
MMS%is(zgpl)g/ M!ggfgg;wg) / D g\éiirgfzgr]t-e Pusher | Drehmoment- Kraftsensor Edelstahl Front
MS54(-60N)  MS58(120N) | Welle-L03 0 messwelle

Gesamtgewicht Modul g 27'800 aufAnfrage  +4310/+4474 +0 tbd n.a. +100 tbd tbd

Gewicht bewegte Masse g 5250 auf Anfrage +700/+ 864 +0 tbd n.a. +0 tbd tbd

Tragheitsmoment (rotativ) kgcm? 8

Durchgangsbohrung (-L) mm 4

Achsdurchmesser mm 25h9

Schutzklasse IP64S

Drehmomentsensor (Optional)

Speisespannung VDC 24

Messbereich Nm +10

Grenzfrequenz -3dB kHz 1

Ausgangsssignal VDC +10

Stromaufnahme mA <160

Nullpunktabweichung mv <+100

Mechanische Uberlast % 200

Auflésung (C1200) Bit 12

Linearitat Nm +0.1

1) Wert u.a. abhéngig von 2. Motor (siehe LinMot Designer)

DOK-NR. 0185-0098-D / VERSION 1V4
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| TECHNISCHE DATEN / | PRELIMINARY | L _nMOt@
ABMESSUNGEN
N (1098)
o
(o2}
=
Q T T
° L + + + + .
ﬂF—— - _\ : (] (] ] (] (] (] ) \—\
[ [N
[ + + + + } !
|
[ PR02-88x76-C_4Bx2L0F-C-300-L01_MSO0x_TS0x _|M5x4| ’ ’
[ PRO2-88x76-C_48x240F-C-300-L00_MS0x_TS0x | N/A | O-Ring NBR70
Schwarz 36624 66x5
2L 2k — 7 xM6 ¥ 15 SW50
] ) —| X
& [ Fa
&y :\ﬁ o o I /
o [ [
O © = =) 1t 1
2 L . N
pgi=—= g ‘ \@ \\ \ i o N o©
\ \
40 VY e ® * ¢ ® ® ® @\ A5 O A2
— A A Cl
S [N (W © ©
(I (U
— Pl
. 1o o OAA Bl AlO
wn I' ’I I) l' 0
/L /L (@] Ao (@)
r 7
__|265| 35 265 N
S
1018
Eingefahren 1100 / Ausgefahren 1400
195 Y-Position [X-Position Grosse
151 Al ]120+0.05 | 35+0.05
05 A2 [40+0.05 | 35+0.05 M8 T 18
- A3 [142+0.05 | 0+0.05
T-Nutenstein 8mm M6 | A4 |120+0.05 | -35+0.05
Art.-Nr. 0150-2558 A5 40+0.05 | -35+0.05
@ O O ‘@ Bl [130£005 | 0£005 |gH7 0 X8T10
+0.012
C1 49£005 | 02005 | 5517 o 310

Abmessungen mm

[ PRO2-88x76-C_ 48x240F-C-300-L0T_MS0x_TS0x _[G1/4x10]
[ PR02-88x76-C_48x240F-C-300-L00_MS0x_TS0x_| N/A |

Linearmotor:

Steckerbelegung C-Stecker
Ph1+/PhA A
Ph1-/PhB B
Ph2+/PhC C
Ph2-/() D
+5VDC E

GND F

Sin G

Cos H
Temp. L
Schirm Gehause

Torque Sensor
Steckerbelegung M12 Stecker
Versorgung GND 1
Versorgung 24V 2
(ca. 80 mA @ 24VDC)
Do not connect
Moment -
Moment +

Do not connect

Do not connect

o N o U0 s~ W

Do not connect
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Drehmotor:
C-Stecker

D (not connected)
E
F
G
H
L

Gehause

Aderfarbe

Motorkabel
weiss

braun

grin
gelb
grau
rosa
blau

rot

Aderfarbe
Motorkabel
rot

rosa

blau

grau

weiss

Schirm innen
gelb

grin

schwarz

Schirm aussen

M12-Stecker (A-codiert)

N\

\«/:
7

5

_{\;‘_‘_

»

Ansicht: Motorstecker, steckseitig

Ansicht: Motorstecker, steckseitig

PIN 4 (Moment -) und PIN 1 (Versorgung Masse) sind
intern galvanisch getrennt, bei Bedarf an der Speise-
quelle (nicht am Aufnehmer) briicken.

Externe EMV Beschaltung

Zwischen den Pins 4 - 5 an der Auswertung kann zur
Vermeidung von Leitungsgebundenen Stérungen ein
Keramikkondensator 100nF / 50V eingeldtet werden.
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| TECHNISCHE DATEN /

| PRELIMINARY /

(Optional: verdehgesicherter Pusher; MagSpring; Drehmomentmesswelle)

Max. Hub:
Max. Kraft:
Max. Drehmoment:

150 mm
572N
10 Nm

Abmessungen mm

FIN]

b oo o

72VDC, 26A

600

300

150

42

115 s [mm]

Motordaten

Linearmotor

Erweiterter Hub ES
Standard Hub SS
Maximalkraft E12x0 - UC
Nennkraft @25°C ¥
Kraftkonstante
Maximalstrom @ 72VDC
Max. Geschwindigkeit @ 72VDC
Wiederholgenauigkeit
Linearitat

Drehmotor

Max. Drehmoment (+ 10%)
Nennmoment Stillstand @25°C ¥
Maximaldrehzahl
Drehmomentkonstante 1
Drehmomentkonstante 2
Maximalstrom @ 72VDC
Wiederhogenauigkeit
Mechanische Daten
Breite

Hohe

Lange

Optionen

Gesamtgewicht Modul

Gewicht bewegte Masse
Tragheitsmoment (rotativ)
Aussendurchmesser Center Rod
Verdrehsicherung (Pusher)
Achsdurchmesser

Pusher Hub

Pusher Kraft

Schutzklasse
Drehmomentsensor (Optional)
Speisespannung

Messbereich

Grenzfrequenz -3dB
Ausgangsssignal
Stromaufnahme
Nullpunktabweichung
Mechanische Uberlast
Auflésung (C1200)

Linearitat

N/A

pk

bk
m/s

%

Nm
rpm
Nm/Apk
Nm/A
A /A

ok / rms

ohne

g 20'550
g 3'900

VDC
Nm
kHz
VDC
mA
mV
%
Bit

Nm

1) Wert u.a. abhéngig von 2. Motor (siehe LinMot Designer)

18 HUBDREH-MOTOREN

MSxx: Lastkompensation

MagSpring MagSpring
MS04 (60N) / MS08 (120N) /
MS54 (-60N) MS58 (-120N)
+1060/+1075 +2110/+2150
+190/+210 +375/+415

Hohlwelle Verdrehgesicherte Pusher Drehmomentmess-
-L01

n.a.

n.a.

150
115
572
220
22
259
29
+0.05
£0.10

10.0

2.0

1000
0.406
0.574
25/17.4
0.1

88
195
850
Lxx: mit HubDreh-Welle

Welle -L03

tbd

tbd
8
8

25h9
25
300 @ 6 bar
IP64S

<160
<+100
200
12
0.1

-L05

+3'090
+800

TSxx

welle

+50
+0

FSxx SSC
Kraftsensor  Edelstahl Front

tbd tbd

tbd tbd

DOK-NR. 0185-0098-D / VERSION 1V4
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| TECHNISCHE DATEN / | PRELIMINARY /

. (850)
o
D
i I 11
EY I I
9 S| i ° ° ° ° ° '
A \
I T Al [} (-] [] (-] [-] \
(Y (Y
1) o o o ° o [
_21 1) 1
1872 / Ausgefahren 1047
Push O-Ring NBR 70
pusher |one" Schwarz 36624 66x5 Mg 15
(Zug) SWS0
(Druck) 2%
N ‘ » — |x
o // / I/ /
& !
{ ot j I I
- I I
z T - |t 1
ﬁs \J i I I
tl tl ©
I ® IR Y ©
A % & &
A\ @ @ © @ W\ 2 e A
® @
\\ W\ c1
\ " © ©
W e
11 & I
Il i I
- N [ [H@ B1 &
- ) ) INTRE VA
/) /1 © o3
\ 7/ 7
° 2 s g
40 770 (40) |
Eingefahren 852 / Ausgefahren 1002
195 X-Pos. | Y-Pos. Grosse
151 AL | 35 | 120
= A2 | 35 | 40 2687 22
ﬁi 305 1‘2% oM8-6H v 18
o @ T in 8mm M6
(U) O Art.-Nr. 0150-2558 A5 | 35 | 40
+0.012
= BL | 0 | 10 | 6H7 0 xsv10
+0.012
| o 49 @6H7 0 T10
Oég = ;Ig
2.2
Abmessungen mm
Linearmotor: | Drehmotor: |Aderfarbe C-Stecker

SIS C-Stecker C-Stecker Motorkabel

Ph1+/PhA A A rot

Ph1-/PhB B B rosa

Ph2+/PhC c C blau

Ph2-/() D D (not connected)  grau

+5VDC E E weiss

GND F F Schirm innen

Sin G G gelb

Cos H H grin

Temp. L L schwarz Ansicht: Motorstecker, steckseitig
Schirm Gehduse Gehduse Schirm aussen

Torque Sensor | Aderfarbe M12-Stecker (A-codiert)

LGN M12 Stecker | Motorkabel \

Versorgung GND 1 weiss 45°
;% PIN 4 (Moment -) und PIN 1 (Versorgung Masse) sind

Versorgung 24V 2 braun 3 /:_I - intern galvanisch getrennt, bei Bedarf an der Speise-
(ca. 80 mA @ 24VDC) \° :OK quelle (nicht am Aufnehmer) briicken.
Do not connect 3 grin [3 0 o\ 1
M " a b 1 i Ny ’ Externe EMV Beschaltung

ClmEc= ge [} i Q\/ 8 Zwischen den Pins 4 - 5 an der Auswertung kann zur
Moment + 5 grau /\.?/ 7 Vermeidung von Leitungsgebundenen Storungen ein

5 Keramikkondensator 100nF / 50V eingelttet werden.

Do not connect 6 rosa 6
Do not connect 7 blau
e — g o Ansicht: Motorstecker, steckseitig

DOK-NR. 0185-0098-D / VERSION 1V4
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| TECHNISCHE DATEN /

| PRELIMINARY /

(Optional: verdehgesicherter Pusher; MagSpring; Drehmomentmesswelle) 7200C, 264
600
Max. Hub: 300 mm FIN] 500
Max. Kraft: 572N
Max. Drehmoment: 10 Nm
0
300 [ ]
é simm
q ® (] (] (] (] (] B
CE 42
Z

Motordaten

Linearmotor
Erweiterter Hub ES mm 300
Standard Hub SS mm 300
Maximalkraft E12x0 - UC N 572
Nennkraft @25°CY N 220
Kraftkonstante N/Apk 22
Maximalstrom @ 72VDC Apk 25.9
Max. Geschwindigkeit @ 72VDC m/s 2.9
Wiederholgenauigkeit mm +0.05
Linearitat % +0.10
Drehmotor
Max. Drehmoment (+ 10%) Nm 10.0
Nennmoment Stillstand @25°CY Nm 2.0
Maximaldrehzahl rpm 1000
Drehmomentkonstante 1 Nm/APk 0.406
Drehmomentkonstante 2 Nm/A_ 0.574
Maximalstrom @ 72VDC Apk/ArmS 25/174
Wiederhogenauigkeit ° 0.1
Mechanische Daten
Breite mm 88
Hohe mm 195
Lange mm 1098
Optionen ohne MSxx: Lastkompensation Lxx: mit HubDreh-Welle TSxx FSxx SSC
M%%%S(ESIQ)E/ Ml\SAgg%ggl]\lg) / Hoil\évlelte Verdvilee?'l](gee_sLiggerte Pfgser Drehma/n;ﬁgtmess— Kraftsensor  Edelstahl Front
MS54 (-60N) MS58 (-120N)
Gesamtgewicht Modul g 27'800  aufAnfrage +4310/+4474 n.a. tbd +900 +100 tbd tbd
Gewicht bewegte Masse g 5'250 auf Anfrage +700/+864 n.a. tbd +900 +0 tbd tbd
Tragheitsmoment (rotativ) kgcm? 8
Aussendurchmesser Center Rod mm 8 8
Verdrehsicherung (Pusher) Nm 2
Achsdurchmesser mm 25h9
Pusher Hub mm 25
Pusher Kraft N 300 @ 6 bar
Schutzklasse IP64S
Drehmomentsensor (Optional)
Speisespannung VDC 24
Messbereich Nm +10
Grenzfrequenz -3dB kHz 1
Ausgangsssignal VDC +10
Stromaufnahme mA <160
Nullpunktabweichung mv <+100
Mechanische Uberlast % 200
Auflosung (C1200) Bit 12
Linearitat Nm 0.1

1) Wert u.a. abhangig von 2. Motor (siehe LinMot Designer)
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| TECHNISCHE DATEN /

| PRELIMINARY /
inMot

of (1098)
2
< Ti 7i
o~
s g J—” u o ° ° o I
:\\ -] (-] (-] -] -] -] o\ v
B "
20 J I o ° ° o 1
r /1 1
push Pusher Eingefahren 1120 / Ausgefahren 1445
usher
(Druck) (2ug) 0-Ring NBR 70
\24_ 24 Schwarz 36624 66x5 7xM6 15 SW50
24 — X
—~ y o
%’5 = 11 I
3\ of I I
© ® 2| = ' : : r’
X J 0" " I \
S " "
] e i\ o b
‘\‘\ @ ® @ @ @ ©) @ ‘\‘\ IV As|
N ® \ c1
) X \ © ©
< " n
— Inl H
)1 1
- I " E,@ Bl -
° I ) AL & A4
/L /L © ©A3 @
265] 35 265 \l
- S =) S =) S =3 =
3 E g g g Z S
40 1018 (40)
Eingefahren 1100 / Ausgefahren 1400
195
151 X-Pos. | Y-Pos. Grosse
10.5 Al -35 120
A2 -35 40 5687 22
AS L O 142 | gug-6H T 18
T-Nutenstein 8mm M6 A4 35 120
) O ‘:O) Art.-Nr. 0150-2558 A5 | 35 | 40
) +
& i BL | 0 | 130 | 6470 xevl0
+0.012
Cl 0 49
@6H7 0 T10
/4

Abmessungen mm

8.2]
16.5
88

Linearmotor:

Steckerbelegung

Ph1+/PhA
Ph1-/PhB
Ph2+/PhC
Ph2-/(-)
+5VDC

GND

Sin

Cos

Temp.

Schirm Gehause

Steckerbelegung

I & m m O O @

L

C-Stecker

Torque Sensor
M12 Stecker

Drehmotor:
C-Stecker

D (not connected)

E
F
G
H
L

Gehause

Aderfarbe
Motorkabel

Versorgung GND

Versorgung 24V
(ca. 80 mA @ 24VDC)

Do not connect
Moment -
Moment +
Do not connect
Do not connect

Do not connect

DOK-NR. 0185-0098-D / VERSION 1V4
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o N o U0 s~ W

weiss

braun

grin
gelb
grau
rosa
blau

rot

Aderfarbe
Motorkabel

rot

rosa
blau

grau

weiss

Schirm innen
gelb

grin

Ansicht: Motorstecker, steckseitig

schwarz

Schirm aussen

M12-Stecker (A-codiert)

N\

PIN 4 (Moment -) und PIN 1 (Versorgung Masse) sind
intern galvanisch getrennt, bei Bedarf an der Speise-
quelle (nicht am Aufnehmer) briicken.

\«/:
7

1 & , Externe EMV Beschaltung
. Q\/ 8 Zwischen den Pins 4 - 5 an der Auswertung kann zur
/\,?/ 7 Vermeidung von Leitungsgebundenen Stérungen ein
5 6 Keramikkondensator 100nF / 50V eingeldtet werden.

Ansicht: Motorstecker, steckseitig
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| TECHNISCHE DATEN / | PRELIMINARY |

PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-150-(L)_MSOX_TSO0X
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| TECHNISCHE DATEN / | PRELIMINARY /
BESTELLINFORMATIONEN
Artikel Beschreibung Artikelnummer
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-150-L00_MS00_TS00 Hubdreh-Motor 0150-3803
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-150-L01_MS00_TS00 Hubdreh-Motor, Hohlwelle 0150-3891
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-150-L00_MS04_TS00 Hubdreh-Motor, MagSpring 60N 0150-3775
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-150-L00_MS08_TS00 Hubdreh-Motor, MagSpring 120N 0150-3777
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-150-L01_MS04_TS00 Hubdreh-Motor, MagSpring 60N, Hohlwelle 0150-3779
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-150-L01_MS08_TS00 Hubdreh-Motor, MagSpring 120N, Hohlwelle 0150-3781
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-150-L05_MS08_TS00 Hubdreh-Motor, MagSpring 120N, Pusher 0150-3783
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-150-L05_MS00_TS00_BKO1 Hubdreh-Motor, Pusher, Pn-Bremse 0150-4179 (auf Nachfrage)
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-150-L00_MS54_TS00 Hubdreh-Motor, MagSpring -60N 0150-397
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-150-L01_MS54_TS00 Hubdreh-Motor, Hohlwelle, MagSpring -60N 0150-3976
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-150-L00_MS58_TS00 Hubdreh-Motor, MagSpring -120N 0150-3979
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-150-L01_MS58_TS00 Hubdreh-Motor, Hohlwelle, MagSpring -120N 0150-3981
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-300-L00_MS00_TS00 Hubdreh-Motor 0150-3805
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-300-L01_MS00_TS00 Hubdreh-Motor, Hohlwelle 0150-3894
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-300-L00_MS08_TS00 Hubdreh-Motor, MagSpring 120N 0150-3767
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-300-L01_MS08_TS00 Hubdreh-Motor, MagSpring 120N, Hohlwelle 0150-3771
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-300-L05_MS08_TS00 Hubdreh-Motor, MagSpring 120N, Pusher 0150-3773
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-300-L00_MS58_TS00 Hubdreh-Motor, MagSpring -120N 0150-3983
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-300-L01_MS58_TS00 Hubdreh-Motor, Hohlwelle, MagSpring -120N 0150-3984

HUBDREH-MOTOREN PRO02 - MIT DREHMOMENTMESSWELLE

Artikel

PR02-88X76-C_48X240F-HP-C-150-L00_MS00_TS02
PR02-88X76-C_48X240F-HP-C-150-L01_MS00_TS02
PR02-88X76-C_48X240F-HP-C-150-L00_MS04_TS02
PR02-88X76-C_48X240F-HP-C-150-L00_MS08_TS02
PR02-88X76-C_48X240F-HP-C-150-L01_MS04_TS02
PR02-88X76-C_48X240F-HP-C-150-L01_MS08_TS02
PR02-88X76-C_48X240F-HP-C-150-L05_MS08_TS02
PR02-88X76-C_48X240F-HP-C-150-L00_MS54_TS02
PR02-88X76-C_48X240F-HP-C-150-L01_MS54_TS02
PR02-88X76-C_48X240F-HP-C-150-L00_MS58_TS02
PR02-88X76-C_48X240F-HP-C-150-L01_MS58_TS02

PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-300-L00_MS00_TS02
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-300-L01_MS00_TS02
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-300-L00_MS08_TS02
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-300-L01_MS08_TS02
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-300-L05_MS08_TS02
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-300-L00_MS58_TS02
PR02-88x76-C_48x240F-HP-C-300-L01_MS58_TS02

114 HUBDREH-MOTOREN

Beschreibung

Hubdreh-Motor, Torque Sensor

Hubdreh-Motor, Hohlwelle, Torque Sensor

Hubdreh-Motor, MagSpring 60N, Torque Sensor
Hubdreh-Motor, MagSpring 120N, Torque Sensor
Hubdreh-Motor, MagSpring 60N, Hohlwelle, Torque Sensor
Hubdreh-Motor, MagSpring 120N, Hohlwelle,Torque Sensor
Hubdreh-Motor, MagSpring 120N, Pusher, Torque Sensor
Hubdreh-Motor, MagSpring -60N, Torque Sensor
Hubdreh-Motor, Hohlwelle, MagSpring -60N, Torque Sensor
Hubdreh-Motor, MagSpring -120N, Torque Sensor
Hubdreh-Motor, Hohlwelle, MagSpring -120N, Torque Sensor

Hubdreh-Motor, Torque Sensor

Hubdreh-Motor, Hohlwelle, Torque Sensor

Hubdreh-Motor, MagSpring 120N, Torque Sensor
Hubdreh-Motor, MagSpring 120N, Hohlwelle,Torque Sensor
Hubdreh-Motor, MagSpring 120N, Pusher, Torque Sensor
Hubdreh-Motor, MagSpring -120N, Torque Sensor
Hubdreh-Motor, Hohlwelle, MagSpring -120N, Torque Sensor

Artikelnummer
0150-3892
0150-3893
0150-3776
0150-3778
0150-3780
0150-3782
0150-3784
0150-3977
0150-3978
0150-3980
0150-3982

0150-3895
0150-3896
0150-3768
0150-3772
0150-3774
0150-3985
0150-3986
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http://shop.linmot.com/D/product/0150-3803
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3891
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3775
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3777
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3779
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3781
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3783
http://shop.linmot.com/D/product/0150-4179
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3975
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3976
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3979
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3979
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3805
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3894
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3767
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3771
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3773
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3983
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3984
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3892
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3893
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3776
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3778
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3780
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3782
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3784
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3977
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3977
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3980
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3982
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3895
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3896
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3768
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3772
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3774
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3985
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3986

| TECHNISCHE DATEN /

| PRELIMINARY |

ZUBEHOR

Artikel
K15-W/C-2
K15-W/C-4
K15-W/C-6
K15-W/C-8
K15-W/C-

K15-Y/C-2
K15-Y/C-4
K15-Y/C-6
K15-Y/C-8
K15-Y-Fe/C-
KS10-W/C-4
KS10-W/C-6
KS10-W/C-8
KS10-W/C-

KS10-Y/C-4
KS10-Y/C-6
KS10-Y/C-8
KS10-V-Fe/C-

KR10-W/C-
KR10-Y-Fe/C-

Spezialkabel KSS014-06-X4/SM-
RS01-SS25.....

Hammermutter N8/M6

DOK-NR. 0185-0098-D / VERSION 1V4
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Beschreibung

Motorkabel W/C, 2 m

Motorkabel W/C, 4 m

Motorkabel W/C, 6 m

Motorkabel W/C, 8 m

Motorkabel K15-W/C, Lange auf Mass

Motorkabel Y/C,2 m
Motorkabel Y/C, 4 m
Motorkabel Y/C, 6 m
Motorkabel Y/C, 8 m
Motorkabel K15-Y-Fe/C, Lange auf Mass

Schleppkettkabel W/C, 4 m
Schleppkettkabel W/C, 6 m
Schleppkettkabel W/C, 8 m
Schleppkettkabel KS10-W/C, Lange auf Mass

Schleppkettkabel Y/C, 4 m
Schleppkettkabel Y/C,6 m
Schleppkettkabel Y/C, 8 m
Schleppkettkabel KS10-Y-Fe/C, Lange auf Mass

Roboterkabel KR10-W/C, Lénge auf Mass
Roboterkabel KR10-Y-Fe/C, Lange auf Mass

Sensorkabel fiir PR02

Spannsatz fir 25mm Welle

Hammermutter fir 8mm Nuten mit M6 Gewinde

Artikelnummer
150-1811
0150-1801
0150-1802
0150-1803
150-3131

0150-2432
0150-3506
150-1807
0150-1858
0150-1808
0150-3139
0150-2439
150-244
0150-2441
0150-3511
0150-3199
0150-3515
0150-4610

0150-0516

0150-2558
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http://shop.linmot.com/D/product/0150-1811
http://shop.linmot.com/D/product/0150-1801
http://shop.linmot.com/D/product/0150-1802
http://shop.linmot.com/D/product/0150-1803
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3131
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2429
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2430
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2431
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2432
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3506
http://shop.linmot.com/D/product/0150-1807
http://shop.linmot.com/D/product/0150-1858
http://shop.linmot.com/D/product/0150-1808
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3139
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2439
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2440
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2441
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3511
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3199
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3515
http://shop.linmot.com/D/product/0150-4610
http://shop.linmot.com/D/product/0150-0516
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2558
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BEWEGUNG AUS EINER HAND
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