LINEARMOTOREN P10-70X160U

3 Xx400VAC Technologie

Spitzenkraft bis zu 1120 N
Extrem hohe Beschleunigungen

Separate Stecker fir Sensor und Leistungskabel

Auch mit standardmassigen ,third party“ Servo Drives zu betreiben

0 Die Linearmotoren P10-70-D01/D02/D03 sind abgekindigte Produkte.
Flr neue Bestellungen priifen Sie bitte die Ersatztypen auf der letzten Seite.
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| TECHNISCHE DATEN / LinMot®

] aten Motorfamilie

Maximaler Hub (ES) mm (i) 1690 (66.49)
ke

Maximalkraft' @ 1x230VAC N (Ibf) 1120 (252)

Maximalkraft* @ 3x400VAC N (Ibf) 1120 (252)

Max. Dauerkraft [Passivkithlung / Lifter / Fluid] N (Ibf) 130/200/350 (29/45/79)

Max. Randkraft relativ % 100

Kraftkonstante 1 N/A,, (Ibf/A) 56 (12.6)

Kraftkonstante 2 N/A . (bF/A ) 792 (17.8)

Max. Geschw. @ 1x230VAC m/s  (in/s) 32 (129.9)
Max. Geschw. @ 3x400VAC m/s = (in/s) 56 (219.9)
Pesitionssensorik

Positionsauflésung mm  (in) 0.005 (0.0002)

Wiederholgenauigkeit mm  (in) $0.05 (+0.002)

Positionsauflésung mit ES mm  (in) 0.001  (0.00004)

Wiederholgen. mit ES mm  (in) +0.01 (+0.0004)

Linearitdt mit ES mm  (in) +0.01  (+0.0004)

Maximalstrom® @ 1x230VAC Al A 199/14
Maximalstrom® @ 3x400VAC Ased A 19.9/14
Max. Dauerstrom 1 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] Ay 23/36/63
Max. Dauerstrom 2 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] A 1.7/25/44
Spannungskonstante v,/ (m/s) (v, / (in/s)) 64.7 (1.64)
Anschlusswiderstand 25°C / 120 °C Ohm 83/11
Anschlussinduktivitat mH 16
Magnetische Periode mm (i) 40 (1.57)
ThermischeDaten
Max. Wicklungstemperatur (Sensor) °C 90
Therm. Widerstand [Passivkihlung / Lifter / Fluid] °K/W 13/0.56/0.18
Therm. Zeitkonstante [Passivkihlung / Lufter / Fluid] s 2100/500/ 110
MechanischeDaten
Statordurchmesser mm  (in) 70 (2.8)
Statorldnge mm  (in) 260 (10)
Statormasse g (b 4200 (9.24)
Lauferdurchmesser mm  (in) 28 (1.1)
Lauferlange mm  (in) 390-1990 (15-78)
Laufermasse g (b 1830-9350 (4.03-20.57)
IP Schutzart IP 65

uL File-No. E354430

1) Eine Echtzeitberechnung der Motorwicklungstemperatur ist erforderlich (einschlieRlich Uberwachung).
Wenn die Temperaturiiberwachung nur auf dem Temperatursensorsignal basiert (fehlende thermische Modellberechnung), sollte von 60 % des Spitzenwertes ausgegangen werden.
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| TECHNISCHE DATEN | LinMot°®
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Artikel Beschreibung Artikelnummer  Bemerkung
PS10-70x160U-BL-QJ Stator 3x400VAC, LinMot Encoder 0150-1292 Fir Einsatz mit LinMot Drives
PS10-70x160U-BL-QJ-D01 Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, KTY 0150-2283 Fr Einsatz mit Drives von Drittanbietern
PS10-70x160U-BL-QJ-D02 Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, PTC 0150-2361 Fr Einsatz mit Drives von Drittanbietern
PS10-70x160U-BL-QJ-D03 Stator 3x400VAC, Sin/Cos 1Vpp, KTY auf Leistungsstecker 0150-2709 Fir Einsatz mit Drives von Drittanbietern

13
+5VDC* Supply 1 rot 1 2 2 GhD GND

GND Supply 2 schwarz 17 11 \%\S)?\L%/%/ 3 14 Sense Vec Sense Vec

Sense +5V*  Supply Sense 3 weiss 1 0 $§@©©%3L/4 e e

Sense GND*  Supply Sense 4 braun % @@ (é{' +Sin 1 50a ©) .
Mot. LinkC+ ~ Communication 5 rosa 9/%%1@\31\ 5 1200':] -Sin o 500 %g]_ Sin
Mot. Link C- Communication 6 grau 1 6 8 6 1 5 +Cos o 50q ®

Sin+ Encoder 7 gelb 7 1209':] -Cos — 500 Cos
Sin- Encoder 8 Sl Signalstecker J / Motor Link C+ l\|/l_o'tor Link C+

Cost Encoder o grtn Motor Link C- | Motor Link C-

cos- EneeeiEy 10 5lEl Ansicht: Motorstecker, steckseitig

n.c. n.c 11 n.c

n.c. n.c. 12 n.c

n.c. n.c. 13 n.c.

n.c. n.c. 14 n.c. LinMot Drive E1400 Motor

>
I}
>
I}
—
o
>
I}

(M. €. s €.

—
)]

. €,
n.c. n.c. 17 n.c.
* Die Versorgungsspannung bei 5V Sense-Spannung betragt ca. 6V. Neuere Motoren

werden mit einer modifizierten Stromversorgung geliefert, die keine Sense-Leitungen
mehr benétigt. In diesem Fall ist eine Versorgungsspannung von 6...9V zuldssig.

Motor Steckerbelegung | Leistungsstecker Q ‘I‘\\A‘i::ral::;el

Phase U 1 rot

PE 2 gelb-grlin

Phase W 3 schwarz D/\s T .
ase (vorher: griin) C /\ \ PE

Phase V 4 blau 4/ll\—© ~ 2 2 1 l:

n.c. A n.c BK@/ \/ 3 4 W

nc . n-e A1 \ Leistungsstecker Q Y

n.c. C n.c.

n.c D n.c. Ansicht: Motorstecker, steckseitig
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| TECHNISCHE DATEN | LinMot°®

1 3 3. 13vDC Yes Yoo Overvoltage Protection _
(Imax < 150mA @ 5VDC) GND GND ] (Crowbar circuit%vith 15V threshold)
(Imax <80mA @ 12VDC) Veo Sense Veo Sonce 1a IJ']
\'\%5 % 3 1 4 GND sense Sense 1o
C Sin+ —600 @
/0 1200] : - e I— Sin
9 Oﬂb 5 Sin- 600 S
Cos+ D600 ®
1200] Cos. 600 g]— Cos
Signalstecker J / Ref+ 800 @
120a[] Ref- 600 %i]— Ref
Ansicht: Motorstecker, steckseitig Veo Temp (+) — S
Variable 9 -DO01: KTY84/130 Characteristic
R>1ka Temp (-) Characteristics -D02: PTC 400/20k Characteristic
(200k without powered encoder)
L
10a @7 Hall UN/W
3rd Party Drive Motor
Motor Steckerbelegung
PS10-70x160U-BL-QJ-D01 PS10-70x160U-BL-QJ-D02 Funktion Signalsstecker J Q‘iet;fral::;el
3..13VDC 3..13VDC Supply 1 weiss
GND GND Supply 2 braun
Ve Sense (optional) Ve Sense (optional) Supply Sense 3 griin
GND Sense (optional) GND Sense (optional) Supply Sense 4 gelb
Do not connect Do not connect - 5 -
Do not connect Do not connect = 6 =
Sin+ Sin+ Encoder 1 Vpp 7 grau
Sin- Sin- Encoder 1 Vpp 8 rosa
Cos+ Cos+ Encoder 1 Vpp 9 blau
Cos- Cos- Encoder 1 Vpp 10 rot
Ref+ Ref+ Encoder 1 Vpp 11 schwarz
Ref- Ref- Encoder 1 Vpp 12 violett
Hall U Hall U Encoder (open collector) 13 grau-rot
Hall v Hall v Encoder (open collector) 14 rot-blau
Hall W Hall W Encoder (open collector) 15 weiss-grin
Temp+ (KTY84/130 Char.) Temp+ (PTC 400/20k Char.) Temperature! 16 gelb-braun
Temp- (KTY84/130 Char.) Temp- (PTC 400/20k Char.) Temperature! 17 weiss-gelb

1) Die Temperatur-Emulationsschaltung muss das gleiche galvanische Bezugspotential aufweisen wie die Encoder-Schaltung.

Die Masse der Temperatur-Emulationsschaltung und die Masse des Encoders missen verbunden sein.

Glltige Temperaturwerte sind erst 50ms nach Anlegen der Encoderspeisung messbar. Im stromlosen Zustand wird ein Widerstand von 200kOhm zwischen Pin
16 und 17 gemessen. Die maximale Spannung zwischen Pin 16 und 17 darf 16VDC nicht (iberschreiten. Der maximale Strom betrdgt 15mA.

U Motor Steckerbelegung

T PS10-70x160U-BL-QJ-DO1 | PS10-70x160U-BL-QJ-D02| Leistungssteckerq | Aderfarbe
PE Motorkabel
A Phase U Phase U
W - PE PE 2 gelb-griin
3 <
Phase W Phase W 3 schwarz .
\Y (vorher: griin)
Leistungsstecker Q / 4 Phase V Phase V 4 blau
n.c. n.c. A n.c.
Ansicht: Motorstecker, steckseitig n.c. n.c. B n.c.
n.c. n.c. C n.c.
n.c. n.c. D n.c.
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13

3..13vDC

1 (Imax < 150mA @ 5VDC) Ve Veo
12 2 (Imax < 80mA @ 12VDC) Overvoltage Protection —
1 1 \ gl / 3 GND GND (Crowbar circuit with 15V threshold)
Y@ -
1 7\}§5@ CK 14 Vee Sense Vee S@“ a
10259 CEh-4 10
% @@ d GND sense Sense
D5 o .
9 ‘30)@ :O\g‘ 5 Sin+ 800 ®
16”8 6 M5 120a[] Sin- 600 S sin
7 = ©
Cos+ D600 @
Signalstecker J fl] {I_
g 1200 Cos- __60a Cos
— S)
Ansicht: Motorstecker, steckseitig
3rd Party Drive Motor
. Aderfarbe
Motor Steckerbelegung Signalsstecker J Motorkabel
3..13VDC Supply 1 rot
GND Supply 2 schwarz
Ve Sense (optional) Supply Sense 3 weiss
GND Sense (optional) Supply Sense 4 braun
Do not connect - 5 -
Do not connect = 6 =
Sin+ Encoder 1 Vpp 7 gelb
Sin- Encoder 1 Vpp 8 orange
Cos+ Encoder 1 Vpp 9 griin
Cos- Encoder 1 Vpp 10 blau
n.c. - 11 n.c
n.c. = 12 n.c
n.c. - 13 n.c.
Do not connect = 14 n.c.
n.c. - 15 n.c
n.c. = 16 n.c
n.c. - 17 n.c
D 3 Leistungsstecker Q
ST
C /l’<@© @ / Ansicht: Motorstecker, steckseitig
4—=LoYc)2
17
B N2
a——
A 1
U A Aderfarbe Motorkabel | Aderfarbe Motorkabel
:
2 PE Phase U 1 rot schwarz 1
w = PE 2 gelb-griin gelb-griin
3 Phase W 3 schwarz (vorher: griin) ~ schwarz 3
v Phase V 4 blau schwarz 2
Al KTY+ KTY + A violett schwarz 5
KTV- KTY 84 /130 KTY - B grau schwarz 6
B! n.c C gelb schwarz 7
n.c. D braun schwarz 8
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| TECHNISCHE DATEN /

Die Linearmotoren der Serie P10-
70 verfligen Uber eine berihrung-
slose, integrierte Positionsriick-
fihrung, womit auf einen externen
Encoder verzichtet werden kann.

7
!
1 HallU
]
!

HallVv

Die integrierte Positionssensorik

liefert ein differentielles stand-
ard 1Vpp Sin/Cos-Signal mit ein-
er 40mm Periode. Die Phasen-
lage der Sensorsignale und der
Phasenstrome (bei konstanter

Hall W

Phase U

Phase V Phase W
e

Kraft in positiver Richtung) ist re-
chts im Diagramm dargestellt.
(Das SIN-Gebersignal ist mit dem
Stromverlauf von Phase U in
Phase).

SIN+

SIN-

COs-

L—"]
~—_|

\ /
— I

e —

Die Pfeile zeigen die Bewegungs-

Ref+

richtung des Laufers. Der Stator
bleibt in seiner Position.

Ref-

0° 30° 60° 90° 120°  150°

180°

210° 240°  270° 300° 330°  360°

Eine magnetische Periode (360°) entspricht 40mm Hub.

P10-70x...-DOx

3...13 (w or w/o sense)

(1< 150mA @ 5VDC, | < 80mA @ 12 VDC)?

Periode des Ausgangssignals ~ mm 40
Signalamplitude® Vo, 1
Abschlusswiderstand® Ohm 120
Versorgungsspannung Vdc
Leistungsaufnahme mw <1000
Wiederholgenauigkeit pm +20
Linearitdt ber 1m* % <+0.025

1) Abhéngig vom Verstarker. Unter konstanten Betriebs- und Temperaturbedingungen.
2) Die Leistungseffizienz der Motorelektronik hangt von der Versorgungsspannung ab.
3) Anwendbar fiir sin+/sin-, cos+/cos- und ref+/ref- Signale. Hall U/V/W sind Open-Collector-Signale.

D01/ D02

Der Uberhitzungsschutz wird durch drei
in die Motorwicklungen eingebettete in-
terne Thermistoren gewahrleistet. Diese
Thermistoren werden von der Motorel-
ektronik Uberwacht. Ein einzelner Ther-
mistor wird basierend auf dem Maximum
der Temperaturmesswerte nachgebildet.
Dies geschieht, um die Temperatur Uber
die gesamte Lange des Stators genau zu
Uberwachen und so schnell wie moglich
auf dynamische Anderungen in einer
einzigen Motorphase zu reagieren. Wenn
die Temperatur der Motorwicklung ihren
absoluten Maximalwert erreicht, muss

AUSGABE 24
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der Antriebsverstarker oder Servoregler
den Motor abschalten, um den Motor
vor Uberhitzungsschéden zu schitzen.

D03

Der Uberhitzungsschutz wird durch ein-
en einzigen internen Temperatursensor
gewahrleistet, der in der Mitte der Mo-
torwicklungen integriert ist. Wenn die
Temperatur der Motorwicklung ihren
absoluten Maximalwert erreicht, muss
der Antriebsverstarker oder Servoregler
den Motor abschalten, um den Motor vor
Uberhitzungsschéden zu schitzen.

Achtung: Es wird dringend
A empfohlen, den Motoriiber-

temperatursensor immer an
den Antriebsverstarker oder Servoregler
anzuschliefen, um das Risiko einer Bes-
chadigung des Motors durch zu hohe Tem-
peraturen zu verringern.
Bei den Motoren mit D01/D02 Interface
muss der Motorgeber mit Strom ver-
sorgt werden, um eine korrekte Temper-
aturauswertung zu gewahrleisten.

LINEARMOTOREN P10 5331
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Laufer Standard

M10x20

—

T N

N
Sw22

Laufer Standard
Artikel
PL10-28x390/340
PL10-28x490/440
PL10-28x590/540
PL10-28x690/640
PL10-28x790/740
PL10-28x890/840
PL10-28x990/940
PL10-28x1190/1140
PL10-28x1390/1340
PL10-28x1590/1540
PL10-28x1790/1740
PL10-28x1990/1940

1534 LINEARMOTOREN P10

028

Nutenanzahl bestimmt den Laufertyp (siehe Kap.2 /
Laufer) und kennzeichnet das vordere Lauferende.

—~—

—~—
~ T~

6,50

Beschreibung

Laufer fiir P10-70 'standard'
Laufer fir P10-70 'standard'
Léufer fir P10-70 'standard'
Laufer fiir P10-70 'standard'
Laufer fir P10-70 'standard'
Laufer fir P10-70 'standard'
Léufer fir P10-70 'standard'
Laufer fiir P10-70 'standard’
Laufer fir P10-70 'standard'
Laufer fiir P10-70 'standard'
Léufer fir P10-70 'standard'
Léufer fir P10-70 'standard'

70
170
270
370
470
570
670
770
970
1170
1370
1570

Max. Hub [mm]

Artikelnummer

0150-2194

0150-2197
0150-2198
0150-2199
0150-2203
0150-2204
0150-2205
150-22
0150-2207
0150-2208
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| MOTORSPEZIFIKATIONEN / LinMOt®

1200

Max. Hub: 90 mm 1000

Spitzenkraft: 1120 N FIN] 800

3x400VAC

600 1x230VAC

400

200

Max. Hub 90

[s=390

Abmessungen mm 260 105

Technische Daten P10-70x160U/90

Maximaler Hub mm (i) 90 (3.53)
Maximalkraft' @ 1x230VAC N (Ibf) 1120  (252)
Maximalkraft' @ 3x400VAC N (Ibf) 1120 (252)
Max. Dauerkraft [Passivkiihlung / Lfter / Fluid] N (Ibf) 130/200/350 (29/45/79)
Max. Randkraft relativ % 100
Kraftkonstante 1 N/A, (Ibf/A ) 56 (12.6)
Kraftkonstante 2 N/A.. (Ibf/A_) 792 (17.8)
Max. Geschw. @ 1x230VAC m/s  (in/s) 32 (129.9)
Max. Geschw. @ 3x400VAC m/s = (in/s) 56 (5.6
Wiederholgenauigkeit mm  (in) £0.05  (+0.002)
Linearitat % +0.65

Maximalstrom® @ 1x230VAC A/ A 199/14
Maximalstrom* @ 3x400VAC Ayl A 19.9/14
Max. Dauerstrom 1 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] A 23/36/63
Max. Dauerstrom 2 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] A 17/25/44
Max. Wicklungstemperatur (Sensor) °C 90
Therm. Widerstand [Passivkihlung / Lifter / Fluid] °K/W 13/0.56/0.18
Therm. Zeitkonstante [Passivkihlung / Lifter / Fluid] s 2100/500/110
Lauferlange mm (i) 390 (15)
Laufermasse g (b 1830 (4.03)

1) Eine Echtzeitberechnung der Motorwicklungstemperatur ist erforderlich (einschlieRlich Uberwachung).
Wenn die Temperaturiiberwachung nur auf dem Temperatursensorsignal basiert (fehlende thermische Modellberechnung), sollte von 60 % des Spitzenwertes ausgegangen werden.

PS10-70x160U-BL-QJ Stator 3x400VAC, LinMot Encoder 0150-1292
PS10-70x160U-BL-QJ-D01  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, KTY 150-22
PS10-70x160U-BL-QJ-D02  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, PTC 150-2361
PS10-70x160U-BL-QJ-D03  Stator 3x400VAC, Sin/Cos 1Vpp, KTY auf Leistungsstecker 0150-2709
E:D m PL10-28x390/340 Laufer fir P10-70 'standard’ 0150-2194

AUSGABE 24
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| MOTORSPEZIFIKATIONEN / LinMo t ()

P10-70x160U/190-BL-QJ

Max. Hub: 190 mm 1000

Spitzenkraft: 1120 N FINl 800

3x400VAC
600 1x230VAC

Max. Hub 190

[s=490

15
Abmessungen mm 260 205

Technische Daten P10-70x160U/190

Maximaler Hub mm (i) 190 (7.48)
Maximalkraft! @ 1x230VAC N (Ibf) 1120 (252)
Maximalkraft' @ 3x400VAC N (Ibf) 1120 (252)
Max. Dauerkraft [Passivkihlung / Lifter / Fluid] N (Ibf) 130/200/350 (29/45/79)
Max. Randkraft relativ % 100
Kraftkonstante 1 N/A,, (Ibf/A) 56 (12.6)
Kraftkonstante 2 N/A,.. (bf/A ) 792 (17.8)
Max. Geschw. @ 1x230VAC m/s  (in/s) 32 (129.9)
Max. Geschw. @ 3x400VAC m/s  (in/s) 56 (5.6
Wiederholgenauigkeit mm  (in) +0.05  (+0.002)
Linearitat % +0.35

Maximalstrom! @ 1x230VAC Al A 199/14
Maximalstrom! @ 3x400VAC Al A 199/14
Max. Dauerstrom 1 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] Ay 23/36/63
Max. Dauerstrom 2 [Passivkiithlung / Lifter / Fluid] A 17/25/44
Max. Wicklungstemperatur (Sensor) °C 90
Therm. Widerstand [Passivkihlung / Lifter / Fluid] KW 1.3/0.56/0.18
Therm. Zeitkonstante [Passivkihlung / Lifter / Fluid] s 2100/500/110
Lauferlange mm (i) 490 (19)
Laufermasse g (b 2300 (5.06)

1) Eine Echtzeitberechnung der Motorwicklungstemperatur ist erforderlich (einschlieRlich Uberwachung).
Wenn die Temperaturiiberwachung nur auf dem Temperatursensorsignal basiert (fehlende thermische Modellberechnung), sollte von 60 % des Spitzenwertes ausgegangen werden.

PS10-70x160U-BL-QJ Stator 3x400VAC, LinMot Encoder 150-1292

PS10-70x160U-BL-QJ-DO1  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, KTY 0150-2283

PS10-70x160U-BL-QJ-D02  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, PTC 0150-2361

PS10-70x160U-BL-QJ-D03  Stator 3x400VAC, Sin/Cos 1Vpp, KTY auf Leistungsstecker 0150-2709

D [ PL10-28x490/440 Laufer fiir P10-70 'standard’ 01502195
AUSGABE 24
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| MOTORSPEZIFIKATIONEN / LinMOt®

Max. Hub: 290 mm 1000

Spitzenkraft: 1120 N FIN] 800

3x400VAC
600 1x230VAC

400

200

0

Max. Hub 290

[s=590

Abmessungen mm 260 305

Technische Daten P10-70x160U/290

Maximaler Hub mm  (in) 290 (11.4)
Maximalkraft! @ 1x230VAC N (Ibf) 1120 (252)
Maximalkraft' @ 3x400VAC N (Ibf) 1120 (252)
Max. Dauerkraft [Passivkithlung / Lifter / Fluid] N (bf) 130/200/350 (29/45/79)
Max. Randkraft relativ % 100
Kraftkonstante 1 N/A,, (Ibf/A ) 56 (12.6)
Kraftkonstante 2 N/A,.. (bf/A ) 792 (17.8)
Max. Geschw. @ 1x230VAC m/s  (in/s) 3.2 (129.9)
Max. Geschw. @ 3x400VAC m/s  (in/s) 56 (5.6)
Wiederholgenauigkeit mm  (in) +0.05  (+0.002)
Linearitat % +0.25

Maximalstrom! @ 1x230VAC Al A 19.9/14
Maximalstrom® @ 3x400VAC A/ A 19.9/14
Max. Dauerstrom 1 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] Ay 23/36/63
Max. Dauerstrom 2 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] A 1.7/25/44
Max. Wicklungstemperatur (Sensor) °C 90
Therm. Widerstand [Passivkihlung / Lifter / Fluid] °K/W 1.3/0.56/0.18
Therm. Zeitkonstante [Passivkihlung / Lfter / Fluid] s 2100/500/110
Lauferlange mm  (in) 590 (23)
Laufermasse g (b 2770  (6.09)

1) Eine Echtzeitberechnung der Motorwicklungstemperatur ist erforderlich (einschlieRlich Uberwachung).
Wenn die Temperaturiiberwachung nur auf dem Temperatursensorsignal basiert (fehlende thermische Modellberechnung), sollte von 60 % des Spitzenwertes ausgegangen werden.

PS10-70x160U-BL-QJ Stator 3x400VAC, LinMot Encoder 0150-1292
PS10-70x160U-BL-QJ-D01  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, KTY 150-22
PS10-70x160U-BL-QJ-D02  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, PTC 150-2361
PS10-70x160U-BL-QJ-D03  Stator 3x400VAC, Sin/Cos 1Vpp, KTY auf Leistungsstecker 0150-2709
E:D m PL10-28x590/540 Laufer fir P10-70 'standard’ 150-21

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN LINEARMOTOREN P10 5371



http://shop.linmot.com/D/product/0150-1292
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2283
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2361
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2709
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2196

| MOTORSPEZIFIKATIONEN / LinMo t ()

Max. Hub: 390 mm 1000

Spitzenkraft: 1120 N FINI 800

3x400VAC
600 1x230VAC

Max. Hub 390

[s=690

1/

15
Abmessungen mm 260 405

Technische Daten P10-70x160U/390

Maximaler Hub mm (i) 390 (15.4)
Kafo

Maximalkraft' @ 1x230VAC N (Ibf) 1120  (252)

Maximalkraft' @ 3x400VAC N (Ibf) 1120 (252)

Max. Dauerkraft [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] N (Ibf) 130/200/350 (29/45/79)

Max. Randkraft relativ % 100

Kraftkonstante 1 N/A, (Ibf/A ) 56 (12.6)

Kraftkonstante 2 N/A,.. (Ibf/A ) 792 (17.8)

Max. Geschw. @ 1x230VAC m/s  (in/s) 32 (129.9)
Max. Geschw. @ 3x400VAC m/s = (in/s) 56 (5.6
Wiederholgenauigkeit mm  (in) +0.05 = (+0.002)
Linearitat % +0.25

Maximalstrom® @ 1x230VAC Al A 199/14
Maximalstrom* @ 3x400VAC Ayl A 199/14
Max. Dauerstrom 1 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] A 23/36/63
Max. Dauerstrom 2 [Passivkiithlung / Lifter / Fluid] A 17/25/4.4
Max. Wicklungstemperatur (Sensor) °C 90
Therm. Widerstand [Passivkihlung / Lifter / Fluid] °K/W 1.3/0.56/0.18
Therm. Zeitkonstante [Passivkihlung / Lifter / Fluid] s 2100/500/110
Lauferlange mm (i) 690 (27)
Laufermasse g (b 3240 (7.13)

1) Eine Echtzeitberechnung der Motorwicklungstemperatur ist erforderlich (einschlieRlich Uberwachung).
Wenn die Temperaturiiberwachung nur auf dem Temperatursensorsignal basiert (fehlende thermische Modellberechnung), sollte von 60 % des Spitzenwertes ausgegangen werden.

PS10-70x160U-BL-QJ Stator 3x400VAC, LinMot Encoder 150-1292

PS10-70x160U-BL-QJ-DO1  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, KTY 0150-2283

PS10-70x160U-BL-QJ-D02  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, PTC 0150-2361

PS10-70x160U-BL-QJ-D03  Stator 3x400VAC, Sin/Cos 1Vpp, KTY auf Leistungsstecker 0150-2709

D [ PL10-28x690/640 Léufer fiir P10-70 'standard' 01502197
AUSGABE 24
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http://shop.linmot.com/D/product/0150-1292
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2283
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2361
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2709
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2197

| MOTORSPEZIFIKATIONEN / LinMOt®

Max. Hub: 490 mm 1000

Spitzenkraft: 1120 N FIN] 800

3x400VAC
600 1x230VAC

400

200

0

Max. Hub 490

[s=790

1/

Abmessungen mm 260 505

Technische Daten P10-70x160U/490

Maximaler Hub mm (i) 490 (19.3)
Kafo

Maximalkraft' @ 1x230VAC N (Ibf) 1120 (252)

Maximalkraft' @ 3x400VAC N (Ibf) 1120 (252)

Max. Dauerkraft [Passivkihlung / Lifter / Fluid] N (lbf) 130/200/350 (29/45/79)

Max. Randkraft relativ % 100

Kraftkonstante 1 N/A, (Ibf/A) 56 (12.6)

Kraftkonstante 2 N/A.. (Ibf/A_) 792 (17.8)

Max. Geschw. @ 1x230VAC m/s  (in/s) 32 (129.9)
Max. Geschw. @ 3x400VAC m/s = (in/s) 56 (5.6)
Wiederholgenauigkeit mm  (in) +0.05  (+0.002)
Linearitat % +0.2

Maximalstrom® @ 1x230VAC Al A 199/14
Maximalstrom* @ 3x400VAC Ayl A 19.9/14
Max. Dauerstrom 1 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] A 23/36/63
Max. Dauerstrom 2 [Passivkithlung / Lifter / Fluid] A 17/25/4.4
Max. Wicklungstemperatur (Sensor) °C 90
Therm. Widerstand [Passivkihlung / Liifter / Fluid] °K/W 1.3/0.56/0.18
Therm. Zeitkonstante [Passivkihlung / Lifter / Fluid] s 2100/500/110
Lauferlange mm (i) 790 (31)
Laufermasse g (b 3710 (8.16)

1) Eine Echtzeitberechnung der Motorwicklungstemperatur ist erforderlich (einschlieRlich Uberwachung).
Wenn die Temperaturiiberwachung nur auf dem Temperatursensorsignal basiert (fehlende thermische Modellberechnung), sollte von 60 % des Spitzenwertes ausgegangen werden.

PS10-70x160U-BL-QJ Stator 3x400VAC, LinMot Encoder 0150-1292
PS10-70x160U-BL-QJ-DO1  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, KTY 150-22
PS10-70x160U-BL-QJ-D02  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, PTC 150-2361
PS10-70x160U-BL-QJ-D03  Stator 3x400VAC, Sin/Cos 1Vpp, KTY auf Leistungsstecker 0150-2709
E:D m PL10-28x790/740 Laufer fir P10-70 'standard’ 150-21

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN LINEARMOTOREN P10 5391



http://shop.linmot.com/D/product/0150-1292
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2283
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2361
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2709
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2198

| MOTORSPEZIFIKATIONEN / LinMo t ()

Max. Hub: 590 mm 1000

Spitzenkraft: 1120 N FINl 800

3x400VAC
600 1x230VAC

Max. Hub 590

[s=890

&l
15

Abmessungen mm 260 605

Technische Daten P10-70x160U/590

Maximaler Hub mm  (in) 590  (23.19)
Maximalkraft' @ 1x230VAC N (Ibf) 1120 (252)
Maximalkraft' @ 3x400VAC N (Ibf) 1120 (252)
Max. Dauerkraft [Passivkithlung / Lifter / Fluid] N (bf) 130/200/350 (29/45/79)
Max. Randkraft relativ % 100
Kraftkonstante 1 N/A,, (Ibf/A) 56 (12.6)
Kraftkonstante 2 N/A,.. (Ibf/A ) 792 (17.8)
Max. Geschw. @ 1x230VAC m/s  (in/s) 3.2 (129.9)
Max. Geschw. @ 3x400VAC m/s  (in/s) 56 (5.6)
Wiederholgenauigkeit mm  (in) +0.05  (+0.002)
Linearitat % +0.2

Maximalstrom! @ 1x230VAC Al A 19.9/14
Maximalstrom® @ 3x400VAC A/ A 19.9/14
Max. Dauerstrom 1 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] Ay 23/36/63
Max. Dauerstrom 2 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] A 1.7/25/44
Max. Wicklungstemperatur (Sensor) °C 90
Therm. Widerstand [Passivkihlung / Lifter / Fluid] °K/W 1.3/0.56/0.18
Therm. Zeitkonstante [Passivkihlung / Lifter / Fluid] s 2100/500/110
Lauferlange mm  (in) 890 (35)
Laufermasse g (lb) 4180 (9.2)

1) Eine Echtzeitberechnung der Motorwicklungstemperatur ist erforderlich (einschlieRlich Uberwachung).
Wenn die Temperaturiiberwachung nur auf dem Temperatursensorsignal basiert (fehlende thermische Modellberechnung), sollte von 60 % des Spitzenwertes ausgegangen werden.

PS10-70x160U-BL-QJ Stator 3x400VAC, LinMot Encoder 150-1292

PS10-70x160U-BL-QJ-DO1  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, KTY 0150-2283

PS10-70x160U-BL-QJ-D02  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, PTC 0150-2361

PS10-70x160U-BL-QJ-D03  Stator 3x400VAC, Sin/Cos 1Vpp, KTY auf Leistungsstecker 0150-2709

D [ PL10-28x890/840 Léufer fiir P10-70 'standard’ 01502199
AUSGABE 24
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http://shop.linmot.com/D/product/0150-1292
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2283
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2361
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2709
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2199

| MOTORSPEZIFIKATIONEN / LinMOt®

Max. Hub: 690 mm 1000
Spitzenkraft: 1120 N

F[N] 800

3x400VAC
600 1x230VAC

400

200

0

Max. Hub 690

[s=990

1/

Abmessungen mm 260 705

Technische Daten P10-70x160U/690

Maximaler Hub mm  (in) 690 (27.19)
Maximalkraft* @ 1x230VAC N (Ibf) 1120  (252)
Maximalkraft' @ 3x400VAC N (Ibf) 1120 (252)
Max. Dauerkraft [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] N (Ibf) 130/200/350 (29/45/79)
Max. Randkraft relativ % 100
Kraftkonstante 1 N/A, (Ibf/A ) 56 (12.6)
Kraftkonstante 2 N/A.. (Ibf/A ) 79.2 (17.8)
Max. Geschw. @ 1x230VAC m/s  (in/s) 3.2 (129.9)
Max. Geschw. @ 3x400VAC m/s  (in/s) 56 (5.6
Wiederholgenauigkeit mm  (in) +0.05 = (+0.002)
Linearitat % +0.15
Maximalstrom® @ 1x230VAC Ayl A 199/14
Maximalstrom* @ 3x400VAC Ay A 19.9/14

Max. Dauerstrom 1 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] Ay 23/36/63
Max. Dauerstrom 2 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] A 17/25/44
Max. Wicklungstemperatur (Sensor) °C 90

Therm. Widerstand [Passivkihlung / Lifter / Fluid] KW 1.3/0.56/0.18
Therm. Zeitkonstante [Passivkihlung / Lifter / Fluid] s 2100/500/ 110
Lauferlange mm  (in) 990 (39)
Laufermasse g (b 4650 (10.23)

1) Eine Echtzeitberechnung der Motorwicklungstemperatur ist erforderlich (einschlieRlich Uberwachung).
Wenn die Temperaturiiberwachung nur auf dem Temperatursensorsignal basiert (fehlende thermische Modellberechnung), sollte von 60 % des Spitzenwertes ausgegangen werden.

PS10-70x160U-BL-QJ Stator 3x400VAC, LinMot Encoder 0150-1292
PS10-70x160U-BL-QJ-DO1  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, KTY 150-22
PS10-70x160U-BL-QJ-D02  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, PTC 150-2361
PS10-70x160U-BL-QJ-D03  Stator 3x400VAC, Sin/Cos 1Vpp, KTY auf Leistungsstecker 0150-2709
D I PL10-28x990/940 Laufer fiir P10-70 'standard’ 150-22

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN LINEARMOTOREN P10 5411



http://shop.linmot.com/D/product/0150-1292
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2283
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2361
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2709
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2203

| MOTORSPEZIFIKATIONEN / LinMo t ()

Max. Hub: 890 mm 1000

Spitzenkraft: 1120 N FINI 800

3x400VAC
600 1x230VAC

Max. Hub 890

s=1190

1/

15
Abmessungen mm 260 905

Technische Daten P10-70x160U/890

Maximaler Hub mm (i) 890  (34.99)
Kafo
Maximalkraft' @ 1x230VAC N (Ibf) 1120  (252)
Maximalkraft' @ 3x400VAC N (Ibf) 1120 (252)
Max. Dauerkraft [Passivkihlung / Lifter / Fluid] N (Ibf) 130/200/350 (29/45/79)
Max. Randkraft relativ % 100
Kraftkonstante 1 N/A, (Ibf/A ) 56 (12.6)
Kraftkonstante 2 N/A.. (Ibf/A_) 792 (17.8)

Max. Geschw. @ 1x230VAC m/s  (in/s) 32 (129.9)
Max. Geschw. @ 3x400VAC m/s = (in/s) 56 (5.6)
Wiederholgenauigkeit mm  (in) +0.05  (+0.002)
Linearitat % +0.15

Maximalstrom® @ 1x230VAC Al A 199/14
Maximalstrom® @ 3x400VAC Ayl A 19.9/14
Max. Dauerstrom 1 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] A 23/36/63
Max. Dauerstrom 2 [Passivkiithlung / Lifter / Fluid] A 17/25/4.4
Max. Wicklungstemperatur (Sensor) °C 90
Therm. Widerstand [Passivkihlung / Lifter / Fluid] °K/W 1.3/0.56/0.18
Therm. Zeitkonstante [Passivkihlung / Lifter / Fluid] s 2100/500/110
Lauferlange mm (i) 1190  (47)
Laufermasse g (b 5590 (12.3)

1) Eine Echtzeitberechnung der Motorwicklungstemperatur ist erforderlich (einschlieRlich Uberwachung).
Wenn die Temperaturiiberwachung nur auf dem Temperatursensorsignal basiert (fehlende thermische Modellberechnung), sollte von 60 % des Spitzenwertes ausgegangen werden.

PS10-70x160U-BL-QJ Stator 3x400VAC, LinMot Encoder 150-1292

PS10-70x160U-BL-QJ-DO1  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, KTY 0150-2283

PS10-70x160U-BL-QJ-D02  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, PTC 0150-2361

PS10-70x160U-BL-QJ-D03  Stator 3x400VAC, Sin/Cos 1Vpp, KTY auf Leistungsstecker 0150-2709

D [ PL10-28x1190/1140 Léufer far P10-70 'standard' 0150-2204
AUSGABE 24
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http://shop.linmot.com/D/product/0150-1292
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2283
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2361
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2709
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2204

| MOTORSPEZIFIKATIONEN / LinMOt®

Max. Hub: 1090 mm 1000

Spitzenkraft: 1120 N FIN] 800

3x400VAC
600 1x230VAC

400

200

0

Max. Hub 1090

[s=1390

1/

Abmessungen mm 260 1105

Technische Daten P10-70x160U/1090

Maximaler Hub mm  (in) 1090  (42.89)
Maximalkraft* @ 1x230VAC N (bf) 1120  (252)
Maximalkraft* @ 3x400VAC N (Ibf) 1120 (252)
Max. Dauerkraft [Passivkithlung / Lifter / Fluid] N (Ibf) 130/200/350 (29/45/79)
Max. Randkraft relativ % 100
Kraftkonstante 1 N/A,, (Ibf/A ) 56 (12.6)
Kraftkonstante 2 N/A . (bF/A ) 792 (17.8)
Max. Geschw. @ 1x230VAC m/s  (in/s) 3.2 (129.9)
Max. Geschw. @ 3x400VAC m/s = (in/s) 56 (5.6)
Wiederholgenauigkeit mm  (in) +0.05  (+0.002)
Linearitat % +0.15

Maximalstrom® @ 1x230VAC Al A 19.9/14
Maximalstrom® @ 3x400VAC Al A 19.9/14
Max. Dauerstrom 1 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] Ay 23/36/63
Max. Dauerstrom 2 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] A 17/25/44
Max. Wicklungstemperatur (Sensor) °C 90
Therm. Widerstand [Passivkihlung / Lifter / Fluid] °K/W 1.3/0.56/0.18
Therm. Zeitkonstante [Passivkihlung / Lifter / Fluid] s 2100/500/110
Lauferlange mm  (in) 1390  (55)
Laufermasse g (b 6530 (14.37)

1) Eine Echtzeitberechnung der Motorwicklungstemperatur ist erforderlich (einschlieRlich Uberwachung).
Wenn die Temperaturiiberwachung nur auf dem Temperatursensorsignal basiert (fehlende thermische Modellberechnung), sollte von 60 % des Spitzenwertes ausgegangen werden.

PS10-70x160U-BL-QJ Stator 3x400VAC, LinMot Encoder 0150-1292
PS10-70x160U-BL-QJ-D01  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, KTY 150-22
PS10-70x160U-BL-QJ-D02  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, PTC 150-2361
PS10-70x160U-BL-QJ-D03  Stator 3x400VAC, Sin/Cos 1Vpp, KTY auf Leistungsstecker 0150-2709
E:D m PL10-28x1390/1340 Laufer fir P10-70 'standard’ 150-22

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN LINEARMOTOREN P10 5431



http://shop.linmot.com/D/product/0150-1292
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2283
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2361
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2709
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2205

| MOTORSPEZIFIKATIONEN / LinMo t ()

Max. Hub: 1290 mm 1000

Spitzenkraft: 1120 N FINl 800

3x400VAC
600 1x230VAC

Max. Hub 1290

s=1590

&l
15

Abmessungen mm 260 1305

Technische Daten P10-70x160U/1290

Maximaler Hub mm  (in) 1290  (50.79)

Maximalkraft' @ 1x230VAC N (Ibf) 1120  (252)

Maximalkraft' @ 3x400VAC N (Ibf) 1120 (252)

Max. Dauerkraft [Passivkihlung / Lifter / Fluid] N (Ibf) 130/200/350 (29/45/79)

Max. Randkraft relativ % 100

Kraftkonstante 1 N/A,, (Ibf/A) 56 (12.6)

Kraftkonstante 2 N/A,.. (IbfA_) 792 (17.8)

Max. Geschw. @ 1x230VAC m/s  (in/s) 32 (129.9)

Max. Geschw. @ 3x400VAC m/s  (in/s) 5.6 (5.6)
Pesitionssensorik

Wiederholgenauigkeit mm  (in) +0.05  (+0.002)

Linearitat % +0.15

Maximalstrom! @ 1x230VAC Al A 19.9/14
Maximalstrom* @ 3x400VAC Al A 19.9/14
Max. Dauerstrom 1 [Passivkithlung / Lifter / Fluid] A 23/36/63
Max. Dauerstrom 2 [Passivkithlung / Lifter / Fluid] A 17/25/44
Max. Wicklungstemperatur (Sensor) °C 90
Therm. Widerstand [Passivkihlung / Lifter / Fluid] KW 1.3/0.56/0.18
Therm. Zeitkonstante [Passivkihlung / Liifter / Fluid] s 2100/500/110
Lauferlange mm (i) 1590  (63)
Laufermasse g (b 7470 (16.43)

1) Eine Echtzeitberechnung der Motorwicklungstemperatur ist erforderlich (einschlieRlich Uberwachung).
Wenn die Temperaturiiberwachung nur auf dem Temperatursensorsignal basiert (fehlende thermische Modellberechnung), sollte von 60 % des Spitzenwertes ausgegangen werden.

PS10-70x160U-BL-QJ Stator 3x400VAC, LinMot Encoder 150-1292

PS10-70x160U-BL-QJ-DO1  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, KTY 0150-2283

PS10-70x160U-BL-QJ-D02  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, PTC 0150-2361

PS10-70x160U-BL-QJ-D03  Stator 3x400VAC, Sin/Cos 1Vpp, KTY auf Leistungsstecker 0150-2709

D [ PL10-28x1590/1540 Léufer far P10-70 'standard’ 0150-2206
AUSGABE 24
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http://shop.linmot.com/D/product/0150-1292
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2283
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2361
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2709
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2206

| MOTORSPEZIFIKATIONEN / LinMOt®

Max. Hub: 1490 mm 1000

Spitzenkraft: 1120 N FIN] 800

3x400VAC
600 1x230VAC

400

200

0

Max. Hub 1490

s=1790

1/

Abmessungen mm 260 1505

Technische Daten P10-70x160U/1490

Maximaler Hub mm  (in) 1490 (58.7)
Maximalkraft* @ 1x230VAC N (Ibf) 1120  (252)
Maximalkraft' @ 3x400VAC N (Ibf) 1120 (252)
Max. Dauerkraft [Passivkithlung / Lifter / Fluid] N (Ibf) 130/200/350 (29/45/79)
Max. Randkraft relativ % 100
Kraftkonstante 1 N/A,, (Ibf/A ) 56 (12.6)
Kraftkonstante 2 N/A,.. (bf/A ) 792 (17.8)
Max. Geschw. @ 1x230VAC m/s  (in/s) 3.2 (129.9)
Max. Geschw. @ 3x400VAC m/s = (in/s) 56 (5.6)
Wiederholgenauigkeit mm  (in) +0.05  (+0.002)
Linearitat % +0.15

Maximalstrom! @ 1x230VAC Al A 19.9/14
Maximalstrom® @ 3x400VAC A/ A 19.9/14
Max. Dauerstrom 1 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] Ay 23/36/63
Max. Dauerstrom 2 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] A 1.7/25/44
Max. Wicklungstemperatur (Sensor) °C 90
Therm. Widerstand [Passivkihlung / Lifter / Fluid] °K/W 1.3/0.56/0.18
Therm. Zeitkonstante [Passivkihlung / Lfter / Fluid] s 2100/500/110
Lauferlange mm  (in) 1790 (70)
Laufermasse g (b 8413 (18.51)

1) Eine Echtzeitberechnung der Motorwicklungstemperatur ist erforderlich (einschlieRlich Uberwachung).
Wenn die Temperaturiiberwachung nur auf dem Temperatursensorsignal basiert (fehlende thermische Modellberechnung), sollte von 60 % des Spitzenwertes ausgegangen werden.

PS10-70x160U-BL-QJ Stator 3x400VAC, LinMot Encoder 0150-1292
PS10-70x160U-BL-QJ-DO1  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, KTY 150-22
PS10-70x160U-BL-QJ-D02  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, PTC 150-2361
PS10-70x160U-BL-QJ-D03  Stator 3x400VAC, Sin/Cos 1Vpp, KTY auf Leistungsstecker 0150-2709
E:D m PL10-28x1790/1740 Laufer fir P10-70 'standard’ 150-2207

AUSGABE 24
ANDERUNGEN VORBEHALTEN LINEARMOTOREN P10 5451



http://shop.linmot.com/D/product/0150-1292
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2283
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2361
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2709
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2207

| MOTORSPEZIFIKATIONEN / LinMo t ()

Max. Hub: 1690 mm 1000

Spitzenkraft: 1120 N FINI 800

3x400VAC
600 1x230VAC

Max. Hub 1690

[s=1990

1/

15
Abmessungen mm 260 1705

Technische Daten P10-70x160U/1690

Maximaler Hub mm  (in) 1690  (66.49)
Maximalkraft' @ 1x230VAC N (Ibf) 1120  (252)
Maximalkraft* @ 3x400VAC N (Ibf) 1120 (252)
Max. Dauerkraft [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] N (Ibf) 130/200/350 (29/45/79)
Max. Randkraft relativ % 100
Kraftkonstante 1 N/A, (Ibf/A ) 56 (12.6)
Kraftkonstante 2 N/A,.. (Ibf/A_) 79.2 (17.8)
Max. Geschw. @ 1x230VAC m/s  (in/s) 32 (129.9)
Max. Geschw. @ 3x400VAC m/s = (in/s) 56 (5.6
Wiederholgenauigkeit mm  (in) +0.05 = (+0.002)
Linearitat % +0.15

Maximalstrom® @ 1x230VAC Ayl A 199/14
Maximalstrom* @ 3x400VAC Ay A 19.9/14
Max. Dauerstrom 1 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] A 23/36/63
Max. Dauerstrom 2 [Passivkiihlung / Lifter / Fluid] A 17/25/44
Max. Wicklungstemperatur (Sensor) °C 90
Therm. Widerstand [Passivkihlung / Lifter / Fluid] °K/W 1.3/0.56/0.18
Therm. Zeitkonstante [Passivkihlung / Lifter / Fluid] s 2100/500/110
Lauferlange mm  (in) 1990 (78)
Laufermasse g (b 9350 (20.57)

1) Eine Echtzeitberechnung der Motorwicklungstemperatur ist erforderlich (einschlieRlich Uberwachung).
Wenn die Temperaturiiberwachung nur auf dem Temperatursensorsignal basiert (fehlende thermische Modellberechnung), sollte von 60 % des Spitzenwertes ausgegangen werden.

PS10-70x160U-BL-QJ Stator 3x400VAC, LinMot Encoder 150-1292

PS10-70x160U-BL-QJ-DO1  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, KTY 0150-2283

PS10-70x160U-BL-QJ-D02  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, PTC 0150-2361

PS10-70x160U-BL-QJ-D03  Stator 3x400VAC, Sin/Cos 1Vpp, KTY auf Leistungsstecker 0150-2709

D [ PL10-28x1990/1940 Laufer far P10-70 'standard’ 0150-2208
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HM10-70x160/90 Linearmodul 70x160 mit 90 mm Hub

—>

—>

>

H-Fihrung

Stator

Laufer

H10-70x160/90

PS10-70x160U-BL-QJ

PS10-70x160U-BL-QJ-D0O1
PS10-70x160U-BL-QJ-D02
PS10-70x160U-BL-QJ-D03

PL10-28x390/340

H-Fihrung zu P10-70x160, Hub max. 90 mm

Stator 3x400VAC, LinMot Encoder

Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, KTY

Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, PTC

Stator 3x400VAC, Sin/Cos 1Vpp, KTY auf Leistungsstecker

Laufer fir P10-70 'standard'

0150-5409

0150-1292
0150-2283
0150-2361
0150-2709

0150-2194

HM10-70x160/190 Linearmodul 70x160 mit 190 mm Hub

—>

—>

>

H-Fihrung

Stator

Laufer

H10-70x160/190

PS10-70x160U-BL-QJ

PS10-70x160U-BL-QJ-D0O1
PS10-70x160U-BL-QJ-D02
PS10-70x160U-BL-QJ-D03

PL10-28x490/440

H-Flihrung zu P10-70x160, Hub max. 190 mm

Stator 3x400VAC, LinMot Encoder

Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, KTY

Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, PTC

Stator 3x400VAC, Sin/Cos 1Vpp, KTY auf Leistungsstecker

Laufer fir P10-70 'standard'

0150-5410

0150-1292
0150-2283
0150-2361
0150-2709

150-21

HM10-70x160/290 Linearmodul 70x160 mit 290 mm Hub

—>

—>

>

H-Fihrung

Stator

Laufer

H10-70x160/290

PS10-70x160U-BL-QJ

PS10-70x160U-BL-QJ-DO1
PS10-70x160U-BL-QJ-D02
PS10-70x160U-BL-QJ-D03

PL10-28x590/540

WEITERE PRODUKTDETAILS FINDEN SIE IM KAPITEL ,,LINEARFUHRUNGEN".
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H-Fihrung zu P10-70x160, Hub max. 290 mm

Stator 3x400VAC, LinMot Encoder

Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, KTY

Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, PTC

Stator 3x400VAC, Sin/Cos 1Vpp, KTY auf Leistungsstecker

Laufer fir P10-70 'standard’

0150-5411

0150-1292
0150-2283
0150-2361
0150-2709

0150-2196

LINEARMOTOREN P10
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HM10-70x160/390 Linearmodul 70x160 mit 390 mm Hub

% H-Fihrung H10-70x160/390 H-Flihrung zu P10-70x160, Hub max. 390 mm 0150-5412
% Stator PS10-70x160U-BL-QJ Stator 3x400VAC, LinMot Encoder 0150-1292
PS10-70x160U-BL-QJ-DO1  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, KTY 0150-2283
PS10-70x160U-BL-QJ-D02  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, PTC 0150-2361

PS10-70x160U-BL-QJ-D03 = Stator 3x400VAC, Sin/Cos 1Vpp, KTY auf Leistungsstecker 0150-2709

% Laufer PL10-28x690/640 Laufer fiir P10-70 'standard' 0150-2197
HM10-70x160/490 Linearmodul 70x160 mit 490 mm Hub
% H-Fihrung H10-70x160/490 H-Flihrung zu P10-70x160, Hub max. 490 mm 0150-5413
% Stator PS10-70x160U-BL-QJ Stator 3x400VAC, LinMot Encoder 150-1292
PS10-70x160U-BL-QJ-DO1  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, KTY 150-22
PS10-70x160U-BL-QJ-D02  Stator 3x400VAC, Sin/Cos Encoder 1Vpp, PTC 0150-2361
PS10-70x160U-BL-QJ-D0O3 = Stator 3x400VAC, Sin/Cos 1Vpp, KTY auf Leistungsstecker 50-2709

> Laufer PL10-28x790/740 Laufer fiir P10-70 'standard’ 150-21

Lifter HV01-37/48 Ventilatorkit fiir H01-37/48 & PF02-37/48 0150-5051

AUSGABE 24
1548 LINEARMOTOREN P10 ANDERUNGEN VORBEHALTEN


http://shop.linmot.com/D/product/0150-5412
http://shop.linmot.com/D/product/0150-1292
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2283
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2361
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2709
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2197
http://shop.linmot.com/D/product/0150-5413
http://shop.linmot.com/D/product/0150-1292
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2283
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2361
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2709
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2198
http://shop.linmot.com/D/product/0150-5051

| ZUBEHOR |

Schleppkettkabel Leistung KPS

Q Stecker MC10-Q/f

Schleppkettkabel Sensorik KSS

DTH"_F'%

D15 stecker MCO1-D15/f

L stecker MC10-L/m

Schleppkettkabel Leistung KPS

J stecker MC10-J/f

Q Stecker MC10-Q/f

Schleppkettkabel Sensorik KSS

DT‘HH—=7|M%

D15 stecker Mco1-D15/f

J Stecker MC10-J/f

P10-70x160U

P10-70x160U

BESTELLINFORMATIONEN

SCHLEPPKETTKABEL FUR LINMOT DRIVES

Artikel
KPS15-04-L/Q-3
KPS15-04-L/Q-5
KPS15-04-L/Q-8
KPS15-04-L/Q-12
KPS15-04-L/Q-

KPS15-04-B/Q-3
KPS15-04-B/Q-5
KPS15-04-B/Q-8
KPS15-04-B/Q-12
KPS15-04-B/Q-

AUSGABE 24
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Beschreibung

Schleppkettkabel Leistung E1400/P10-70,3 m
Schleppkettkabel Leistung E1400/P10-70,5m
Schleppkettkabel Leistung E1400/P10-70,8 m
Schleppkettkabel Leistung E1400/P10-70, 12 m
Schleppkettkabel Leistung L/Q-, Lange auf Mass

Schleppkettkabel Leistung C1400/P10-70,3 m
Schleppkettkabel Leistung C1400/P10-70,5 m
Schleppkettkabel Leistung C1400/P10-70,8 m
Schleppkettkabel Leistung C1400/P10-70, 12 m
Schleppkettkabel Leistung B/Q-, Lange auf Mass

Artikelnummer

0150-2266
0150-2261
0150-2267
150-22
0150-3388

0150-3660
0150-3661
0150-3662
0150-3663
0150-3608

LINEARMOTOREN P10 5491



http://shop.linmot.com/D/product/0150-2266
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2261
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2267
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2268
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3388
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3660
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3661
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3662
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3663
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3608

| ZUBEHOR |

SCHLEPPKETTKABEL FUR LINMOT DRIVES

Artikel

KSS 05-02/08-D15/J-3

KSS 05-02/08-D15/J-5

KSS 05-02/08-D15/J-8

KSS 05-02/08-D15/J-12
KSS 05-02/08-D15(f)-45°/J-

Beschreibung

Schleppkettkabel Sensorik D15/J,3 m
Schleppkettkabel Sensorik D15/J,5 m
Schleppkettkabel Sensorik D15/J,8 m
Schleppkettkabel Sensorik D15/J, 12 m

Schleppkettkabel Sensorik D15/J-, Lange auf Mass

SCHLEPPKETTKABEL FUR STATOR-SERIE D01 / D02

Artikelnummer

0150-2263
0150-2262

150-2264
0150-2265
0150-3389

Artikel

KPS$15-04-..../Q-10
KPS15-04-./Q-
KSS05-02/13-./J-10
KSS05-02/13-./J-
KPS15-04
KSS05-02/13

Beschreibung

Schleppkettkabel Leistung .../Q, 10 m fiir DOx

Schleppkettkabel Leistung .../Q, fiir DO, Ldnge auf Mass

Schleppkettkabel Sensorik ./J, 10 m fir DOx

Schleppkettkabel Sensorik ./J, fir DO, Lange auf Mass

Schleppkettkabel Leistung P10-70 (per m)

Schleppkettkabel Encoder P10-...-Dxx (per m)

SCHLEPPKETTKABEL FUR STATOR-SERIE D03

Artikelnummer

0150-3492
150-2257
0150-2259

Artikel

KPS15-04/04..../Q-10
KPS15-04/04-./Q-
KSS05-02/06-./J-10
KSS05-02/06-./J-
KPS15-04/04
KSS05-02/06

Beschreibung

Schleppkettkabel Leistung .../Q, 10 m fiir D03

Schleppkettkabel Leistung .../Q, fiir D03, Lange auf Mass

Schleppkettkabel Sensorik ./J, 10 m fiir D03

Schleppkettkabel Sensorik ./J, fiir D03, Lange auf Mass

Schleppkettkabel Leistung P10-...-Dx3 (per m)
Schleppkettkabel Encoder P10-...-Dx3 (per m)

STECKER

Artikelnummer

0150-3654
0150-3579
0150-3655

150-3611
0150-2269
0150-2490

Artikel

MC10-L/m
MC01-D15/f
MC10-Q/f
MC10-J/f

1550

LINEARMOTOREN P10

Beschreibung

Stecker Leistung E1400/X2
Motorstecker D15 (f)
Stecker Leistung PS10-70
Stecker Geber PS10-70

Artikelnummer

AUSGABE 24
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Artikel

PF10-70x190

Artikel

PF10-70x190-FC

Artikel

PF11-70x190-FC

Beschreibung

Flansch fiir PS10-70x160

Beschreibung

Flansch fur PS10-70x160 fluid cooling

-

> =

Beschreibung

Flansch fiir PS10-70x160 fluid cooling

WEITERE PRODUKTDETAILS FINDEN SIE IM KAPITEL ,,ZUBEHOR“.
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Artikelnummer

0150-2273

Artikelnummer

0150-2292

Artikelnummer

0150-2823
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| ZUBEHOR | LinMot®

VENTILATOREN
e
N7 — /7 X
Artikel Beschreibung Artikelnummer
HV01-37/48 Liifterkit fiir HO1-37, BO1-37 und PF02-37 0150-5051

WEITERE PRODUKTDETAILS FINDEN SIE IM KAPITEL ,,ZUBEHOR®,

LAUFERBEFESTIGUNG
Artikel Beschreibung Artikelnummer
PLF01-28 Festlager fur 27 mm und 28mm Laufer 0150-3087
PLF01-28-SS Festlager fur 27 mm und 28 mm Laufer, INOX 0150-3297
PLLO1-28 Loslager fir PL01-28 Laufer 0150-3094
PLM01-28-MK Montagesatz fiir PL01-28 Laufer 0150-3095

WEITERE PRODUKTDETAILS FINDEN SIE IM KAPITEL ,,ZUBEHOR*.

Artikel Beschreibung Artikelnummer
PB10-70x160-L Lagersatz zu PS10-70x160 0150-3432

WEITERE PRODUKTDETAILS FINDEN SIE IM KAPITEL ,,ZUBEHOR“.
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Artikel Beschreibung Artikelnummer

PA10-70/28 Fettdepot fiir PS10-70 mit Schmiernippel 0150-3543

WEITERE PRODUKTDETAILS FINDEN SIE IM KAPITEL ,,ZUBEHOR“.

LinMot

Artikel Beschreibung Artikelnummer
MS01-1/D Magnetsensor 1um, A/B (fir inc. Band) 0150-1840
MB01-1000 Magnetband 1mm Polteilung per cm 0150-1963
KS025-D15/D-Encoder Encoderkabel (Ldnge in m) 0150-3168
WEITERE PRODUKTDETAILS FINDEN SIE IM KAPITEL ,,ZUBEHOR,
Artikel Beschreibung Artikelnummer
MS01-1/D-SSI Magnetsensor 1um, A/B (flr abs. Band) 0150-2095
MB01-1000-ABS Magnetband absolut, 1mm Polteilung per cm 0150-2096
EC01-ABS/ENC-12-S Encoder Stecker gerade 0150-3616
KSS01-12-D15/ABS-ENC Spezialkabel fir MS01-1/D-SSI auf C1100/C1200/C1400/E1200/E1400 Drives 0150-3652

WEITERE PRODUKTDETAILS FINDEN SIE IM KAPITEL ,, ZUBEHOR*.
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ERSATZTYPEN

ABGEKUNDIGTES PRODUKT ERSATZTYP

Artikel Artikelnummer Artikel Artikelnummer

PS10-70x80U-BL-QJ-D01 0150-2282 PS10-70x80U-BL-QJ-D08 0150-4510
PS10-70x160U-BL-QJ-DO1 0150-2283 PS10-70x160U-BL-QJ-D08 0150-4511
PS10-70x240U-BL-QJ-D01 0150-2284 PS10-70x240U-BL-QJ-D08 0150-4512
PS10-70x320U-BL-QJ-D01 0150-2285 PS10-70x320U-BL-QJ-D08 0150-4513
PS10-70x400U-BL-QJ-D01 0150-2286 PS10-70x400U-BL-QJ-D08 0150-4514
PS10-70x80U-BL-QJ-D02 0150-2360 PS10-70x80U-BL-QJ-D05 0150-4605
PS10-70x160U-BL-QJ-D02 0150-2361 PS10-70x160U-BL-QJ-D05 0150-4606
PS10-70x240U-BL-QJ-D02 0150-2362 PS10-70x240U-BL-QJ-D05 0150-4607
PS10-70x320U-BL-QJ-D02 0150-2343 PS10-70x320U-BL-QJ-D05 0150-4608
PS10-70x400U-BL-QJ-D02 0150-2363 PS10-70x400U-BL-QJ-D05 0150-4609
PS10-70x80U-BL-QJ-D03 0150-2708 PS10-70x80U-BL-QJ-D08 0150-4510
PS10-70x160U-BL-QJ-D03 0150-2709 PS10-70x160U-BL-QJ-D08 0150-4511
PS10-70x240U-BL-QJ-D03 0150-2710 PS10-70x240U-BL-QJ-D08 0150-4512
PS10-70x320U-BL-QJ-D03 0150-2711 PS10-70x320U-BL-QJ-D08 0150-4513

PS10-70x400U-BL-QJ-D03 0150-2712 PS10-70x400U-BL-QJ-D08 0150-4514





