DATENBLATT
Hubdreh-Motoren PR02-52

Neues Konstruktionprinzip mit kiirzerer Einbaulange

Option integrierte MagSpring flr Lastkompensation (driickend oder ziehend)

Option Drehmomentmesswelle und Kraftsensor flir hochgenaue

Drehmomentregelung und Prozessdatenprotokollierung

Option Frontflange und Hubdreh-Welle aus Edelstahl fir den Lebensmittelbereich

oder Pharmaziesektor mit spezieller Anforderung zur Reinigung,
Unabhangige lineare und rotative Bewegungen

Umfangreiches Hubspektrum
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Produktbeschreibung

LinMot erweitert die Produktpalette der
Hubdreh-Motoren um einen weiteren Typ.
Die neue Motorserie PR02 zeichnet sich
durch ein neues Design aus, bei dem die
Motoren inklusive  Zusatzkomponenten
in einem schlanken Gehéause integriert
sind. Neben dem Linearmotor und dem
Drehmotor kdnnen weitere Optionen wie
eine Luftdurchfihrung, eine magnetische
Feder ,MagSpring®, ein Drehmomentsen-
sor oder ein Kraftsensor eingebaut wer-
den. Mithilfe der Luftdurchfihrung durch
die Hohlwelle kénnen u.a. pneumatische
Greifer betatigt oder Vakuumanwendungen
einfach realisiert werden. Die MagSpring
sorgt daflir, dass die Gewichtskraft der be-
wegten Last passiv kompensiert wird und
verhindert zudem das Absenken der Achse
im stromlosen Zustand. Der Drehmoment-
sensor und der Kraftsensor erméglichen
prazise, reproduzier- und protokollierbare
Verschliess-Vorgange wie sie beispielsweise
in der Pharmaindustrie gefordert sind und
fur Anwendungen mit speziellen Anforde-
rungen an die Reinigung gibt es als Option
den Frontflange sowie die Hubdreh-Welle in

HUBDREH-MOTOREN

Edelstahlausfihrung. Der Anwender profi-
tiert beim neuen Design von der verkirzten
Einbaulange der gesamten Einheit und dem
hygienischen Design mit einfach zu reini-
genden Oberflachen.

Die Leistungsdaten des PR02-52 entspre-
chen dem bereits lange bewdhrten PRO1-
52x60-R/37x120F-HP-C-100, welcher einen
maximalen Hub von 100 mm garantiert. Zu-
dem erzeugen der Linear- und der Drehmo-
tor eine maximale Kraft von 255 N und ein
maximales Drehmoment von 2.2 Nm.
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| TECHNISCHE DATEN /

- Optional:

Max. Hub:
Max. Kraft:
Max. Drehmoment:

72VDC, 15A
Edelstahl-Front/-Welle (-SSC); Hohlwelle (-L); MagSpring (_MSxx); Drehmoment- .,
messwelle (_TSxx); Kraftsensor (_FSxx) ; Abgewinkelter Motorstecker (_R01) o0
150
100 mm FINL
255N
2.2Nm 50 S [mm]
100
- M = —
IEE% 35

Abmessungen mm

Motordaten

Linearmotor

Max. Hub

Maximalkraft E12x0 - UC
Nennkraft @25°C ¥
Kraftkonstante
Maximalstrom @ 72VDC
Max. Geschwindigkeit @ 72VDC
Wiederholgenauigkeit
Linearitat

Drehmotor

Max. Drehmoment (+ 10%)
Nennmoment Stillstand @25°C ¥
Maximaldrehzahl
Drehmomentkonstante 1
Drehmomentkonstante 2
Maximalstrom @ 72VDC
Wiederholgenauigkeit
Mechanische Daten
Breite

Hohe

Lénge

Gewicht [ohne MagSpring / mit MagSpring]

Bewegte Masse linear [ohne MagSpring]
Bewegte Masse linear [mit MagSpring 30N / mit MagSpring 60N]
Bewegte Masse linear [mit MagSpring -30N / mit MagSpring -60N]

Tragheitsmoment (rotativ)

Gewichtsausgleich [Option MS01 / Option MS04] 2
Gewichtsausgleich [Option MS51 / Option MS54 ]2

Achsdurchmesser
Durchgangsbohrung

Schutzklasse

Speisespannung
Messbereich
Grenzfrequenz -3dB
Ausgangsssignal
Stromaufnahme
Nullpunktabweichung
Mechanische Uberlast
Auflésung (C1200)

Linearitat

1) Wert u.a. abhéngig von 2. Motor (siehe LinMot Designer)
2) Effektive Lastkompensation abhéngig von modulspezifischer Reibung sowie bewegter Eigen- & Lastmasse.
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(3.94)
(57.3)
(16.9)
(3.8)

(154)
(+0.0020)

(19.5)

(1.97)

(5.31)
(17.83/18.43)
(12.52/14.48)
(2.23)
(2.65/2.65)
(2.54/2.54)
(0.00062)
(6.74/13.5))
(-6.74 /-13.5))
(0.47)

Option-L: Lochdurchmesser 2.5 mm Anschluss (vorne) M5; (hinten) Steckverbinder M5

P64

mm (in) 100
N (Ibf) 255
N (Ibf) 75
N/A,, (Ibf/A ) 17
A, 15
m/s (in/s) 3.9
mm (in) +0.05
% +0.10
Nm (lbfin) 2.2
Nm (Ibfin) 0.55
pm 1500
Nm/A_, (Ibfin/A_) 0.16
Nm/A__ (Ibfin/A_) 023
AdA 135/9.55
° 0.1
mm (in) 50
mm (in) 135
mm (in) 453 /468
g (lb) 5680 /6570
g (Ib) 1010
g (Ib) 1200/ 1200
g (Ib) 1150/ 1150
kgecm? (Ibf?) 0.26
N (Ibf) 30/60
N (Ibf) -30/-60
mm (in) 12h9
Drehmomentsensor (Optional)
VDC 24
Nm (Ibfin) N (Ibf) 2.5 (£21.9)
kHz 1
VDC +10
mA <160
mV <+100
% 200
Bit 12
Nm (lbfin) N (Ibf) +0.025 (+0.22)

Kraftsensor (Optional)
24
FS01=+100 (+22.5) / FS02 = 250 (£56.2)

12
+1 (+0.22) / £2.5 (+0.56)
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| TECHNISCHE DATEN /
LinMot°®
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Fiir Passfeder4x10 0-Ring NBR 70
DIN6885-1 Form A schwarz 3601 44x3 SW36
27 399 _13.2 v
Optional Py
- Anschluss Luft ‘ Z)
o
3= AnsEhluss i} @
2 Drehmotor M5 12 0l
% @ O
o E Anschluss Ad © D1 ©A2
L Linearmotor o o
By
) Optional
& Anschluss A3l o o |AL
E\ Drehmoment- © 0 ©
sensor Bl
n’ 17.J 50
i !
Eingefahren 461/Ausgefahren 562 27"
LABEL | X-POS. | V-POS. SIZE
AL 14 | -8325
A2 14| 4525 5717
A3 -14 | -83.25 M6-6H ¥ 12
T-Mutter 8mm/M4/M5/M6 m a5
KK 0.012
\.-‘/ Bl 0 | 9575 |y *0 8 38
S +0.015
S D1 0|20 |46oomr o v
0.015
52 L ‘ N D2 0| 6075 | e ooy *0 vs
16.5 o
10 30 10

*) Mass verlangert sich bei Option RO1 (abgewinkelter Stecker) um +10mm Abmessungen mm

Steckerbelegung | Lin€armotor: | Drehmotor: | Aderfarbe R-Stecker
gung R-Stecker R-Stecker Motorkabel \
Ph1+/PhA 1 1 rot
Ph1-/PhB 2 2 rosa T’
Ph2+/PhC 3 3 blau 3 @ 1
Ph2-/(-) 4 4 (not connected)  grau (\CCD@@/A 2
+5VDC A A weiss E <2 S~ A
o 7 Q
GND B B Schirm innen 2 (P >\
. D B
Sin @ C gelb C
Cos D D grin
Ansicht: Motorstecker, steckseitig
Temp. E E schwarz
Schirm Gehduse Gehause Schirm aussen

M12-Stecker (A-codiert)

ki
Steckerbelegung M12 Stecker (A-codiert) | Sensorkabel \ 450

Drehmoment- / Kraftsensor | Aderfarbe

Versorgung GND 1 weiss !
Versorgung 24V 2 braun 3\‘° :qu
(ca. 80 mA @ 24VDC) / -1 Ansicht:
Do not connect 3 griin 4 .\5 B N ') Motorstecker, steckseitig
[

Moment / Kraft - 4 gelb /? 'lo/\/
Moment / Kraft + 5 grau 8] 7
AGND / Bezugsmasse flir das 6 rosa
Sensorsignal (von Versorgung PIN 4 (Moment / Kraft -) und PIN 1 (Versorgung GND) sind intern galvanisch getrennt und
GND isoliert; mit Bezugs-GND dirfen nicht miteinander verbunden werden. Fur eventuelle Ausnahmen lesen Sie die
des Analogeingangs am Montageanleitung.
Servoantrieb verbinden.)
Do not connect 7 blau Externe EMV Beschaltung

Zwischen den Pins 4 - 5 an der Auswertung kann zur Vermeidung von Leitungsgebundenen
Do not connect 8 rot

Stérungen ein Keramikkondensator 100nF / 50V eingeldtet werden.
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| TECHNISCHE DATEN /
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) Anschluss
Fr Passfeder4x10 Sr;f:lnng§Zl)-,1()44 3 Luft
_ warz X:
DIN6885-1 Form A 2 414 132 optionat ®49
Anschluss
g _ Kraftmess-
@ IS é sensor
B + é L
@ = Anschluss
!@ g Drehmotor MSy 12 >
Q n
™
- Anschluss A2 o A4
=1 Linearmotor
A
Q Optional A3
E@ Anschluss
- 3 Drehmoment-
174 sensor 50
Eingefahren 476 / Ausgefahren 577 27"
ETIKETT| X-POS. | Y-POS. GROSSE
Al -14 | -83.25
A2 -14 | -45.25 ¢57 17
A3 14 [-83.25 M6-6H T 12
T-Mutter 8mm/M4/M5/Mé6 A4 14 | -45.25
+0.012
_ Bl O 9575 | 6u7 0 x8 38
J z
=2 +0.015
| \ » > o 0 |2850 15 6020H7 0 8
82 [ |||~
16.50 h
10 30 10
Abmessungen mm
Steckerbelegung | Lin€armotor: | Drehmotor: | Aderfarbe R-Stecker
gung R-Stecker R-Stecker | Motorkabel \
Ph1+/PhA 1 1 rot
Ph1-/PhB 2 2 rosa T
Ph2+/PhC 3 3 blau 3 @ 1
Ph2-/(-) 4 4 (not connected)  grau (\(\9@)@/42
+5VDC A A weiss E < S~ A
i RaR
GND B B Schirm innen (P
: D B
Sin C C gelb C
Cos D D grin
Ansicht: Motorstecker, steckseitig
Temp. E E schwarz
Schirm Gehause Gehéuse Schirm aussen
steckerbelegun Drehmoment- / Kraftsensor | Aderfarbe M12-Stecker (A-codiert)
gung M12 Stecker (A-codiert) | Sensorkabel
L 45°
Versorgung GND 1 weiss :\
Versorgung 24V 2 braun 3\’° :lgx
(ca. 80 mA @ 24VDC) / /@1 Ansicht:
Do not connect 3 griin 4 .\5 T " Motorstecker, steckseitig
n . Q/
Moment / Kraft - 4 gelb 5/\ ?/\
Moment / Kraft + 5 grau 6
AGND / Bezugsmasse fiir das 6 rosa
Sensorsignal (von Versorgung PIN 4 (Moment / Kraft -) und PIN 1 (Versorgung GND) sind intern galvanisch getrennt und
GND isoliert; mit Bezugs-GND dirfen nicht miteinander verbunden werden. Firr eventuelle Ausnahmen lesen Sie die
des Analogeingangs am Montageanleitung.
Servoantrieb verbinden.)
Do not connect 7 blau Externe EMV Beschaltung
Zwischen den Pins 4 - 5 an der Auswertung kann zur Vermeidung von Leitungsgebundenen
Do not connect 8 rot

Storungen ein Keramikkondensator 100nF / 50V eingeldtet werden.
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| TECHNISCHE DATEN / LinMot®
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| TECHNISCHE DATEN |

Artikel
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100_MS00_TS00
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100_MS01_TS00
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100_MS04_TS00
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100-L_MS00_TS00
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100-L_MS01_TS00
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100-L_MS04_TS00
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100_MS51_TS00
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100-L_MS51_TS00
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100-L_MS54_TS00

Artikel
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100_MS00_TS01
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100_MS01_TS01
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100_MS04_TS01
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100-L_MS00_TS01
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100-L_MS01_TS01
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100-L_MS04_TS01
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100_MS51_TS01
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100-L_MS51_TS01
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100-L_MS54_TS01
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100_MS54_TS01

Artikel
PR02-52x60-SSC-R_37x120F-HP-R-100_MS00_TS00
PR02-52x60-SSC-R_37x120F-HP-R-100-L_MS00_TS00
PR02-52x60-SSC-R_37x120F-HP-R-100-L_MS01_TS00
PR02-52x60-SSC-R_37x120F-HP-R-100-L_MS01_TS01
PR02-52x60-SSC-R_37x120F-HP-R-100-L_MS51_TS00
PR02-52x60-SSC-R_37x120F-HP-R-100_MS00_TS01
PR02-52x60-SSC-R_37x120F-HP-R-100_MS01_TS01
PR02-52x60-SSC-R_37x120F-HP-R-100_MS01_TS00
PR02-52x60-SSC-R_37x120F-HP-R-100-L_MS00_TS01

Artikel

PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100_MS00_TS00_FS02

PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100_MS01_TS00_FS01

PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100-L_MS51_TS00_FS01
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100-L_MS00_TS00_FS01
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100-L_MS01_TS00_FS01
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100-L_MS01_TS00_FS02
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100-L_MS01_TS01_FS01
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100-L_MS01_TS01_FS02
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100-L_MS51_TS01_FS01
PR02-52x60-R_37x120F-HP-R-100-L_MS51_TS01_FS02
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Beschreibung

Hubdreh-Motor

Hubdreh-Motor, MagSpring 30N
Hubdreh-Motor, MagSpring 60N
Hubdreh-Motor mit Hohlwelle
Hubdreh-Motor mit Hohlwelle, MagSpring 30N
Hubdreh-Motor mit Hohlwelle, MagSpring 60N
Hubdreh-Motor, MagSpring -30N
Hubdreh-Motor, Hohlwelle, MagSpring -30N
Hubdreh-Motor, Hohlwelle, MagSpring -60N

Beschreibung

Hubdreh-Motor, TS 2.5Nm

Hubdreh-Motor, TS 2.5Nm, MagSpring 30N

Hubdreh-Motor, TS 2.5Nm, MagSpring 60N

Hubdreh-Motor mit Hohlwelle, TS 2.5Nm

Hubdreh-Motor mit Hohlwelle, TS 2.5Nm, MagSpring 30N
Hubdreh-Motor mit Hohlwelle, TS 2.5Nm, MagSpring 60N
Hubdreh-Motor, MagSpring -30N, Torque Sensor
Hubdreh-Motor, Hohlwelle, MagSpring -30N, Torque Sensor
Hubdreh-Motor, Hohlwelle, MagSpring -60N, Torque Sensor
Hubdreh-Motor, MagSpring -60N, Torque Sensor

Beschreibung
Hubdreh-Motor Stainless Steel Front

Hubdreh-Motor Stainless Steel Front, Hohlwelle

Hubdreh-Motor Stainless Steel Front, Hohlwelle, MagSpring 30N
Hubdreh-Motor Stainless Steel Front, Hohlwelle, MagSpring 30N, Torque Sensor
Hubdreh-Motor Stainless Steel Front, Hohlwelle, MagSpring -30N

Hubdreh-Motor Stainless Steel Front, Torque Sensor

Hubdreh-Motor Stainless Steel Front, MagSpring 30N, Torque Sensor

Hubdreh-Motor Stainless Steel Front, MagSpring 30N

Hubdreh-Motor Stainless Steel Front, Hohlwelle, Torque Sensor

Beschreibung

Hubdreh-Motor, Force Sensor

Hubdreh-Motor, MagSpring 30N, FS 100N

Hubdreh-Motor mit Hohlwelle, MagSpring -30N, Force Sensor
Hubdreh-Motor mit Hohlwelle, Force Sensor

Hubdreh-Motor mit Hohlwelle, MagSpring 30N, Force Sensor
Hubdreh-Motor mit Hohlwelle, MagSpring 30N, Force Sensor

Hubdreh-Motor mit Hohlwelle, TS 2.5Nm, FS 100N, MagSpring 30N
Hubdreh-Motor mit Hohlwelle, TS 2.5Nm, FS 250N, MagSpring 30N
Hubdreh-Motor, Hohlwelle, MagSpring -30N, Torque Sensor, Force Sensor
Hubdreh-Motor, Hohlwelle, MagSpring -30N, Torque Sensor, Force Sensor

Artikelnummer

0150-2997
0150-2997

0150-3971

Artikelnummer
0150-3726
0150-3743

0150-3974

Artikelnummer

Artikelnummer

0150-4043

0150-4467

0150-4221
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http://shop.linmot.com/D/product/0150-2997
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3741
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2781
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3725
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3742
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3758
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3967
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3968
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3971
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3726
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3743
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2884
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3727
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3744
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2707
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3969
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3970
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3972
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3974
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3745
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3749
http://shop.linmot.com/D/product/0150-4482
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3752
http://shop.linmot.com/D/product/0150-4470
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3746
http://shop.linmot.com/E/product/0150-3748
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3747
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3750
http://shop.linmot.com/D/product/0150-4043
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3792
http://shop.linmot.com/D/product/0150-4467
http://shop.linmot.com/D/product/0150-4221
http://shop.linmot.com/D/product/0150-4312
http://shop.linmot.com/D/product/0150-4534
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3852
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3909
http://shop.linmot.com/D/product/0150-4468
http://shop.linmot.com/D/product/0150-4469

| TECHNISCHE DATEN |

Artikel
KO5-W/R-2
KO5-W/R-4
KO5-W/R-6
KO5-W/R-8
KO5-W/R-

KO5-Y/R-2
KO5-Y/R-4
KO5-Y/R-6
KO5-Y/R-8
KO5-Y-Fe/R-

KS05-W/R-4
KS05-W/R-6
KS05-W/R-8
KS05-W/R-

KS05-Y/R-4
KS05-Y/R-6
KS05-Y/R-8
KS05-Y-Fe/R-

KRO5-W/R-
KRO5-Y-Fe/R-

KSS014-06-X4/SM
RS01-SS12x22
Hammermutter N8/M6

RS02-BK52

18 HUBDREH-MOTOREN

Beschreibung

Motorkabel W/R, 2 m

Motorkabel W/R, 4 m

Motorkabel W/R, 6 m

Motorkabel W/R, 8 m

Motorkabel KO5-W/R, Lange auf Mass

Motorkabel Y/R,2 m
Motorkabel Y/R, 4 m
Motorkabel Y/R, 6 m
Motorkabel Y/R, 8 m
Motorkabel K05-Y-Fe/R, Lange auf Mass

Schleppkettkabel W/R, 4 m
Schleppkettkabel W/R, 6 m
Schleppkettkabel W/R, 8 m
Schleppkettkabel KS05-W/R, Lange auf Mass

Schleppkettkabel Y/R, 4 m
Schleppkettkabel Y/R, 6 m
Schleppkettkabel Y/R, 8 m
Schleppkettkabel KS05-Y-Fe/R, Lange auf Mass

Roboterkabel KRO5-W/R, Lange auf Mass
Roboterkabel KR05-Y-Fe/R, Lange auf Mass

Sensorkabel fir PRO2
Spannsatz fiir 12 mm Welle
Hammermutter N8 / M6

Haltebremse-Kit fir Hubdreh-Motor PR02-52

Artikelnummer
0150-2119
0150-2120
0150-2121
0150-3262

0150-2421
0150-2422
0150-2423
0150-2424

0150-3501

0150-2106
0150-2131
0150-2107
0150-3256
0150-2433
0150-2434
0150-2435

0150-3507

0150-4610

0230-0101

0150-2987

DOK-NR. 0185-0033-D / VERSION 1V13
ANDERUNGEN VORBEHALTEN


http://shop.linmot.com/D/product/0150-2119
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2120
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2121
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2122
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3262
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2421
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2422
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2423
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2424
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3501
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2106
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2131
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2107
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3256
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2433
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2434
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2435
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3507
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3336
http://shop.linmot.com/D/product/0150-3512
http://shop.linmot.com/D/product/0150-4610
http://shop.linmot.com/D/product/0230-0101
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2558
http://shop.linmot.com/D/product/0150-2987
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ALLES FUR LINEARE
BEWEGUNG AUS EINER HAND

LinMot Europe

NTI AG - LinMot & MagSpring
Bodenaeckerstrasse 2
CH-8957 Spreitenbach
Switzerland

& +41(0)56 4199191
= +41 (0)56 419 91 92

¥ office@linmot.com
#® www.linmot.com

110 HUBDREH-MOTOREN

LinMot USA

LinMot USA, Inc.

N1922 State Road 120, Unit 1
Lake Geneva, WI 53147
United States

. 262-743-2555

™ usasales@linmot.com
#® www.linmot-usa.com
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